HepcoMo’non

AAAAAAAAAAAAAAAAAAAA

FV GV3

GUIA TECNICA

HepcoMotion.com


http://www.hepcomotion.com

Esta guiq in"erqcfﬁq con Iq péginq web y cafélogo Contenido Consulte también las Referencias Rapidas en los margenes de las pdginas —

GV3 de HepcoMotion

Ajuste y Ensamblaje del Sistema

Recomendaciones de
accionamiento de los sistemas

Célculos de accionamiento para
carros accionados por cremallera

Flecha de Guias
autoportantes

Informacién y dimensiones de
los sistemas ensamblados

— M . Reductores, Bridas accionamiento y
— H epCO OhOn .com Motorreductores CA
Ejemplos de célculos de Carga/
Duracién
Se puede obtener mds informacién adicional en el catdlogo online I }l _—
GV3 cuando haga clic en este icono: Compatibilidad de los
componentes
Para obtener ayuda cuando consulta el catélogo online, haga clic en Caperuzas Masa de los
cualquier hipertexto en azul, nimero de pdgina o en los iconos de componentes
los productos en el margen de las pdginas. Le llevarén directamente L Coperuzes
a la seccién requerida:
Carros

HDS2 Guia lineal
de Carga Pesada

Cuando se haga referencia a otra gama de producto HepcoMotion, desmontables

al hacer clic en el titulo le llevard al catdlogo en cuestién:

Pifiones con
kkkkkkkkkk sie 27
El contenido completo del catdlogo GV3 se puede ver o descargar
haciendo clic en este icono: Carros accionados
eS8 por correa
,,,,,,,,,,,,,,,,,

Mecanismo de bloqueo
de los carros

( ; 3 sistema lineal de oty
guiado y transmisién oo

o
N

Sistemas con cremallera
y pifién

Carros accionados por
cremallera personalizados

Topes finales y
amortiguadores

Bridas

mordaza
Rodamientos de
j altura controlada

Rodamientos al vacio y de

temperaturas extremas

’ e . . . Lubrichores para LUbfif:oci.é,n por a4-a7
S uave — RO p I do . P reciso — SI |e NCIOSO rodamientos y rodillos dosificacién
. z L 24 . juste por acceso Conectividad GV3-
Duradero — Sencillo — Versdatil — Econédmico ol Mg aed &Y
Carros de cargas Ll nes
. . . de momento ? informativa

Un sistema lineal de movimiento

. . T . Como introduccién a la gama de productos GV3 y ejemplos de cémo se pueden utilizar los

Sin ”Vql, d|SenOdO pq ra servir en varios productos detallados en esta Guia Técnica, consulte las secciones Composicién del

una diversa gama de aplicaciones
de automatizacién y lineales

Sistema @ y Ejemplos de Aplicaciones @ dentro del catalogo principal GV3.

Catélogo A
GV3 u

) XX-XX

& CAD



https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=3

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=7

https://www.hepcomotion.com/es/downloads/prt2-no-5-carros-para-cargas-de-momento/
https://hepcomotion.partcommunity.com/3d-cad-models/?info=hepcomotion/07_gv3/
https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=19

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/

https://www.hepcomotion.com/es/videos/?pg=1&go-product=gv3-guias-lineales-en-v

Ajuste y ensamblaje del sistema*!

Consulte la seccién Videos de la web de HepcoMotion para ver una seleccién de videos sobre cémo realizar ciertos

procedimientos que complementan la informacién proporcionada en esta seccién de la Guia Técnica GV3.

Rodamientos y rodillos del tipo
de fijacion por agujero pasante
Una vez montados los componentes flojamente
(menos la carga), se deberdn apretar del todo
los rodamientos concéntricos ' y los rodamientos

excéntricos se deberdn apretar suficientemente como
para permitir su ajuste.

la llave de ajuste de Hepco se deberd encajar
en las bridas hexagonales de los rodamientos
excéntricos y girar poco a poco hasta que la guia
@ (o carril @) quede aprisionado entre cada pareja
de rodamientos de tal manera que no haya holgura
aparente, pero con una carga previa minima.

Para comprobar que la carga de ajuste de cada
par de rodamientos es la correcta, manteniendo la
guia fija, deberd girar uno de ellos con los dedos de
forma que el rodamiento patine contra la guia o el
carril. Se deberd sentir un grado de resistencia, pero
el rodamiento deberd girar sin dificultad.

Una vez ajustados y comprobados de esta forma
todos los rodamientos excéntricos, se deberdn
apretar del todo las tuercas de fijacion segin
las graduaciones de par motor recomendadas
en la tabla de la [l 3, luego se deberd volver a
comprobar la carga previa de la manera indicada
arriba.

Tenga en cuenta que una carga previa demasiado
grande reducird la duracién del sistema.

Medios de ajuste alternativos

Los rodamientos excéntricos @' también se pueden
ajustar con una llave Allen y una llave de zécalo.
Este método permite el reajuste sin tener que quitar
primero las caperuzas 1; sin embargo, se deberd
tener muchisimo cuidado de no causar una carga
previa excesiva que sélo se puede juzgar en este
caso por la friccién resultante del sistema. Debido
a la reduccién del control que se asocia con este
método, sélo se recomienda cuando no es posible
usar el método de la llave de ajuste.

Llave de
ajuste

Llave Allen

Llave de zécalo

Caperuzas

Se deberdn ajustar las caperuzas @ después de haber ajustado los
rodamientos 4.

Para colocar las caperuzas por encima de los rodamientos se deberd
quitar el carro de la guia ™, luego se montan las caperuzas en la
placa de carro, sin apretarlas demasiado, usando la fijacién por
agujero pasante que es el método por defecto para los carros de
Hepco, o la fijacién por agujeros roscados para la cual hace falta
determinar unos agujeros roscados en la placa de carro. Se incluyen
dos juegos de inserciones de pléstico por caperuza, que al insertarlas
permitan el uso de ambos sistemas.

Se deberd volver a acoplar el carro en la guia @ vy ajustar cada
caperuza hasta que los rascadores de fieltro entren en contacto
con la superficie en 'V’ de la guia y de forma que al mover el carro
se observe una pelicula de aceite. Al ajustar la caperuza con el
método de fijacién por agujero pasante, se deberé tener cuidado en
sujetar las piezas de pléstico insertadas para impedir que se muevan
mientras se aprietan los tornillos.

Se puede conseguir un mayor efecto de estanqueidad, a costa de un
aumento de la friccién, al ajustar el cuerpo de cada caperuza més
hacia dentro hasta que su perfil en 'V’ entre en contacto con el perfil
en 'V’ de la guia.

Los tornillos de fijacién se deberdn apretar del todo y hay que llenar
cada caperuza con una grasa lubricante con base de jabdn de litio
de consistencia N° 2 hasta que vea desbordarse la grasa.

Si se requiere, se puede solicitar a Hepco un conector macho para
engrasar, nimero de pieza HF4034 o una pistola engrasadora
completa.

HepcoMotion.com

Fijacion por agujero pasante

Fijacién por agujero roscado

Rodamientos y rodillos del tipo
de fijacion por agujero ciego

Los rodamientos o rodillos concéntricos de fijacién
por agujero ciego [ simplemente se atornillan en

los agujeros de rosca de la superficie de montaje y
se aprietan con la llave de ajuste de Hepco.

Cada rodamiento o rodillo excéntrico se deberd
colocar mediante los dos tornillos suministrados
y se deberdn aprefar lo suficiente como para
permitir ain el ajuste a través de la tuerca de ajuste
hexagonal excéntrica. Se deberdn emplear los
mismos procedimientos bdsicos que se describen
para el tipo de fijacién por agujero pasante para
asegurar que se aplique el nivel correcto de carga
previa antes de apretar los tornillos de fijacién por
dltima vez.

Caperuzas Slimline

Se deberdn ajustar las caperuzas @ después de haberse ajustado
los rodamientos .

Para colocar las caperuzas por encima de los rodamientos se
deberd quitar el carro @ de la guia @, luego se montan las
caperuzas en la placa de carro, sin apretarlas demasiado, usando
la fijacién por agujero roscado que es el método por defecto para
los carros Slimline de Hepco, o la fijacién por agujero pasante
para la cual hace falta que el carro disponga de agujeros con
coliso para su ajuste.

Se deberd volver a acoplar el carro en la guia y ajustar cada
caperuza hacia dentro justo hasta que los rascadores de fieltro
entren en contacto con la superficie en 'V’ de la guia hasta que
se observe un revestimiento de lubricante al hacerse funcionar el
sistema.

Los tornillos de fijacién se deberdn apretar del todo y hay que
llenar cada caperuza con una grasa lubricante con base de jabdn
de litio de consistencia N° 2 hasta que vea desbordarse la grasa.

Si se requiere, se puede solicitar a Hepco un conector macho para
engrasar, nimero de pieza HF4034 o una pistola engrasadora
completa.

Fijaciéon por agujero roscado

Fijacion por agujero pasante

Herramientas de ajuste y pares de apriete para los rodamientos y rodillos

A la hora de pedir componentes individuales por primera vez, también se debe pedir una llave de ajuste o llave de zécalo

— sélo suministrados por Hepco.

Tipo de rodamiento/rodillo | ...13... |...195...| ...18... |...265...| ...25... |...360...| ...34... |...580...| ...54...
Llave de ajuste AT13 AT18 AT18 AT25 AT25 AT34 AT34 AT54 AT54
Llave de zécalo - RT6 RT6 RT8 RT8 RT10 RT10 RT14 RT14

Llave de ajuste de la carga previa| 2Nm 7Nm 7Nm 18Nm 18Nm 33Nm | 33Nm | 90Nm | 90Nm*2
Notas:

1. Se encuentra disponible una guia para la instalacién y ajuste de otros componentes de Hepco en las pdginas dedicadas a componentes individuales

del catdlogo GV3.

2. El par de apriete indicado al rodillo de engranajes cénicos tamafio 34 no es relevante. Consulte la 11 47.
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Recomendaciones de accionamiento de los sistemas  HepcoMotion.com

Accionar y controlar un movimiento lineal mediante un motorreductor CA y un controlador de velocidad L1 5 de Hepco

&‘ CAD suele resultar mucho mds econémico que el uso de servomotores o motores paso a paso.
Por ello se recomienda a los clientes que consideren si el equipo de accionamiento de CA de Hepco puede satisfacer los
requisitos de sofisticacién y rendimiento de su aplicacién antes de optar por alternativas mds caras. Para ayudarles a tomar
esta decisién, se ofrece la siguiente informacién general con el fin de explicar lo que se puede lograr cuando se usa un
sistema de motorreductor CA y un controlador de velocidad de Hepco:
El dibujo de abajo muestra el control mediante interruptores para un movimiento de punto a punto tipico con interruptores
RedUC'BO';dMO’O' de seguridad y dispositivos de proteccién contra choques instalados. Durante la carrera de trabajo se pueden conseguir
y raa . . , .
M6 otras velocidades de desplazamiento colocando mds interruptores conectados al controlador.
: 5
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Funcion y rendimiento

El sistema de CA puede parar, arrancar, dar marcha atrds, acelerar y desacelerar. También es posible el frenado
dindmico del motor. Conjuntamente con un PLC sencillo, se puede detener en cualquier posicién de un interruptor y ejecutar
aceleraciones mds sofisticadas ademés de dar unas sefiales de salida de telemando a otros equipos.

Las sefales de iniciacién de las funciones bdsicas se envian a través de interruptores mecdnicos o inductivos suministrados
por Hepco (ver L1 5).

La repetibilidad de la posicién de parada puede ser inferior a Tmm y depende de la desaceleracién para alcanzar una
velocidad de aproximacién baja antes de llegar al interruptor de parada. Si la velocidad de aproximacién es demasiado
répida para la carga que lleva, el motor rebasard la posicién del interruptor de parada.

Se pueden seleccionar varias velocidades individuales preestablecidas, cada una con su propio perfil de aceleracién y
desaceleracién. Estas velocidades tienen una gama de variaciones muy amplia y son féciles de regular.

El sistema de CA es un método de accionamiento y control sencillo, fiable y econémico, pero no incluye un dispositivo
de retorno de sefiales continuo para regular la posicién exacta en todo momento. El retorno de sefales continuo resulta
necesario si hace falta supervisar y controlar la relacién dindmica precisa de dos o més ejes de una mdquina, o si hace
falta ejecutar un perfil dindmico especifico con una repetibilidad muy precisa. El retorno de sefiales continuo es una
caracteristica de los servomotores y de algunos sistemas de motor paso a paso.

Requisitos de seguridad contra fallos

En cualquier sistema lineal motorizado hace falta considerar las consecuencias del fallo del sistema. Un fallo en la parada
al final de la carrera puede ocasionar dafios en el sistema y/o en otros equipos, ademds de representar un peligro para
la seguridad.

Por lo tanto, se recomienda que la transmisién lineal incluya dos niveles de seguridad:

2.

Interruptores de seguridad para limitar la carrera - se deben acoplar exteriores a los interruptores normales
de fin de carrera con el fin de apagar el motor en el caso de que la transmisién lineal se desplace mds alld de los
limites operacionales preestablecidos.

Proteccién contra los choques - se recomienda montar unos dispositivos en los limites del desplazamiento fisico
para absorber la energia de la carga mévil en el caso de que sobrepase los interruptores a una velocidad alta.

Topes finales GV3 recomendados (ver L2 32).

Otras consideraciones de seguridad

En muchas aplicaciones se puede usar el motor de CA estdndar para frenar el sistema de forma dindmica. En ofras
aplicaciones, sobre todo las de elevacién, puede que también haga falta un freno. El freno proporciona un grado adicional
de seguridad y se puede utilizar como parte del ciclo normal de operacién. En estos casos, se deberd especificar el motor
de CA con la opcién de freno.

Los componentes lineales GV3 se incorporan a menudo en mdquinas mds grandes. Segin la aplicacién, pueden existir
peligros potenciales que se deben considerar y solucionar de la manera més apropiada, como por ejemplo instalar
profecciones en las aplicaciones de altas velocidades y la eliminacién de peligros debido a sacudidas eléctricas o
funcionamiento defectuoso.

Si la fuerza motriz es proporcionada por una correa dentada con refuerzos de acero u otro modo de transmisién que
podria partirse si se sobrepasa una determinada carga, el cliente deberd asegurarse que las cargas que se aproximan al
méximo permitido no se excedan bajo ninguna circunstancia o que no se produzca ningdn accidente para la seguridad
en caso de producirse una ruptura de estas caracteristicas.

Controladores de velocidad de CA e interruptores de fin de carrera HepcoMotion.com

Hepco puede suministrar el controlador de velocidad e interruptores de fin de carrera necesarios para posicionar y

controlar de forma dindmica el movimiento lineal.

Controladores de velocidad de CA

El modelo y detalles del controlador de velocidad de CA dependerd de la aplicacién. Cada tipo ha sido seleccionado
para ajustarse a los requisitos de la gama de motorreductores de CA 'y la funcionalidad que se requiera en las aplicaciones
lineales punto a punto que usan sistemas de transmisién o cremallera o correa.

Contacte con Hepco para asesoramiento técnico y para obtener més detalles de cada modelo de los controladores de CA.

Las unidades tienen las siguientes caracteristicas, que las hacen idéneas para utilizarse en los sistemas de posicionamiento
lineales:

Adecuadas para los sistemas accionados por cremallera 'y por correa de Hepco L1 30.
Suministradas por Hepco a un precio competitivo.

Las unidades son fabricadas por un proveedor principal internacional, que ofrece una un servicio de apoyo completo
en la mayoria de los mercados principales.

Accionamiento de 0,37 - 1,5 kW que impulsan una amplia gama de motores de induccién trifasicos de CA.
Se pueden programar las velocidades, ratios de aceleracién, funciones de servo asistencia y frenado del motor.

Grado de proteccién ambiental de IP20. Se pueden instalar dentro de un recinto de proteccién para lograr asi un
valor més alto.

Programacién del teclado y pantalla digital que expone los pardmetros del programa vy el funcionamiento.
Fdcil de instalar y poner en servicio.
La unidad compacta se puede instalar sobre un tablero o en una tira de conectores DIN.

Las opciones permiten el control analdgico a través de una entrada de voltaje o potenciémetro, o mediante velocidades
digitales preestablecidas que se pueden programar por el meni o a las que se puede acceder a través de interruptores
externas o un PLC separado.

Disponibles accionamientos que van de un suministro monofdsico de 230-250 V o trifdsico de 380-460 V.

Las unidades se suministran con filtros para satisfacer los requisitos de la directiva UE sobre la compatibilidad
electromagnética EMC.

Se pueden especificar las unidades con una interconexién compatible con Devicenet para las comunicaciones de
control de alto nivel.

Diagnéstico a bordo para poder detectar las averias con rapidez.
La solucién sencilla y econémica para las aplicaciones bésicas de posicionamiento lineal de punto a punto.

Tamahos de motor Potencia requerida para el controlador
80 L/2 1.5 kW
80 S/2 & 80 L/4 0.75 kW
80S/4&711/2 0.55 kW
71L/4,71 S/2 & 71 S/4 Todos los motores de bastidor 56 y 63 0.37 kW

Interruptores de fin de carrera

Ademés del controlador de velocidad de CA, Hepco suministra interruptores de fin de carrera mecdnicos e inductivos,
sellados a IP67. Estos normalmente serdn necesarios como parte del hardware de control de una instalacién tipica.

Descripcion del interruptor N° de pieza Longitud del cable
@”"‘o 5 Microinterruptor esténdar
" modelo V3 accionado DLS-VZSWM 500mm
_ por rodillos
© Interruptor inductivo
o estdndar modelo V3 DLS-VZ7SWI 500mm

£ CAD
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a6
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Reductores, Motorreductores de CA y Bridas de accionamiento HepcoMotion.com & cro

Los .reducfores, motorreducto;es de C./%\ y bridas de accionamiento de Hepco}propormonon el mefilo de accionamiento dg los carros Los reductores y motorreductores se pueden especificar con un embrague limitador de par ajustable, si se requiere.
accionados por cremallera [4 y también se pueden utilizar con cremalleras [ separadas o las guias con espaciador de simple canto
con cremallera € a fin de obtener un accionamiento lineal sencillo y fécilmente ajustable.

Catdlogo I:;Il
Hepco suministra motores de rotor en cortocircuito trifdsico hasta VDE 0530, apoyados por DIN 42677. o
La brida de accionamiento que conecta el reductor con el carro lleva incorporada un medio dnico de micro-ajuste para lograr un Se pueden suministrar motores con tamafios de bastidor IEC 56, 63y 71, cada uno con la opcién de devanados inductores cortos
engranaje correcto del pifién [ con la cremallera. Los clientes que usen la brida de accionamiento junto con un carro de su propia o largos y disefios de 2 6 4 polos, que funcionan a aproximadamente 2.800 y 1.400 rpm, respectivamente. Corros aecionodos

construccién, tendrdn que proporcionar un chavetero para acomodar la pocién de la chaveta corrediza P1. Consulte el catdlogo Disponibles potencias desde 60W hasta 0,55Kw. por cremallera

pa . . . .. }
GV3 para mds informacién sobre el principio . Los motores estdn asignados para 400/230V, con un grado de proteccién de IP54, y un acabado de pintura epoxi azul como

estédndar. Se pueden pedir motores con frenos de disco, devanados alternativos mono- vy trifésicos, acabados especiales y un Cadlogo [
valor nominal de proteccién IP aumentado.

Para conseguir el mejor rendimiento del accionamiento entre la cremallera y el pifidn, es importante lubricar los dientes de engrane.
Para ello se recomienda una grasa lubricante con base de jabén de litio de consistencia N° 2. En los entornos sucios se aconseja

utilizar una proteccién contra el ingreso de residuos.
El motorreductor de CA se puede combinar con el controlador de velocidad de CA de Hepco para conseguir un sistema completo

Cuando se venden por separado, los reductores de tornillo sin fin tienen una brida de entrada y acoplamiento de los ejes que se ) :
de control del accionamiento.

adaptardn segin los detalles del eje y cara del motor del cliente. B Cremalleras
Consulte las 2 8-9 para detalles sobre el rendimiento del accionamiento lineal. e
k*! a*? 4 agujeros roscados U (motor con freno) Opcién de limitador Brida de accionamiento —
__|g*"| m*" defalles H con rosca P T (motor esténdar) del par Al L1 Catdloge [
del agujero | x2 en @N PCD | S H @N El Bl
] Hl e | ‘ N F1 I
< @ Bi Guias con
B 7‘ I — K1 espaciador
he[i* b2 & . I — | H1 =5
| 8% S Q D1- {1 -
1 b |
5 *1 o . h P ! Ai¥:lik m
’f = , L 2 |k % Gl *7[] Reduct;;,d/;Aotor
e*]:&!d*] K|- M 1 V (motor esténdar) ‘ A ’ Cuerpo del reductor ‘ = =
| I ‘ B Registro Cl
! J F G | W [motor con freno) C Eje hueco ‘ <
Detalle del eje hueco ‘ | R1
Reductor |A|B |C|D|E|F|G|H|J|K|L|M|N P Q | R | Par salida del . L Peso del reductor con la b P | +Q Controlador de
o . Relaciones disponibles X ——] velocidad
N° de pieza @ |profundidad reductor brida de entrada del motor N1 05
WG3 72 75|77 |38|33 (39|41 |57 [15|25|5|17.3|62.5|M5| 10 |67 (69| 17Nm [tipico) 5,7,10,12,15,18,24,30,38,50,75:1 1.6kg 4 tornillos de cabeza
WG4 76 80|82 |48 |40 49|51 |71]20|35|6(22.8] 85 [M6| 12 [85|76| 32Nm [tipico) 6.75,8,10,12,15,20,25,30,40,50,60,70,80:1 2.5kg Seccién A-A  hasta DIN912
(suministrados con la brida)
Tamaiios del | Usar con Aiuste del pifi Pifén fipo
bastidor del 3 S| T|U |V | W|X|Y|Z Potencia Peso del motorreductor CA |uste del pinon para cie
P un engranaje correcto 27
motor ] 2 Polos ‘S’|2 Polos ‘L’|4 Polos ‘S|4 Polos ‘L’ ‘S’ Motor ‘L’ Motor
56 WG3 60 | 90 [ 130|167 (210|111 | 100|109 | 9Q0W 120W 60W 90OW 4.5kg 4.7kg Reductor
WG3 90 [125]165|212|272 4.8k 5.3k ; iAdN ti
63 123/100| 113 | 180W | 250W | 120W | 180W g . Eje Pifcn fipo
WG4 99 [134] 174|221 | 281 S ol hueco ////////// //)//////////////mmu
WG3 90 |125[165|237 297 6.8kg 7.8kg Arandela ‘-% ) /// /
: 7
71 WG4 90 11341174 2461306 138|110 |125| 370W 550W 250W 370W 76k 8 6kg swe?adoro y i ////////// I o
tornillo ||.-|| | #&=-briaa de
(se incluyen el \ accionamiento
Brida de " .
accionamiento Al [ B1 | C1 | D1 | E1 |F1|G1| H1 |J1 |[K1|L1 M1|N1|P1|Q1|R1|S1|T1| Peso Seccion del conjunto de
N° de pieza reductor, brida y piién
WGF3 11835 | 75|63 |75|9|2|49 |14{M5|5 | 6|48|20| 2 | 4 |57|43|0.34 kg . . ..
WGF4 WG4.. |147]34.5/100(88.8(88.8| 9 | 5 |62.8| 17 |M6| 6 | 6 |70|25| 3 | 5 |76|57| 0.5 kg Detalles de pedldo para el motorreductor de CA y reductor de tornillo sin fin
El motorreductor de CA y el reductor de tornillo sin fin se pueden montar en un carro accionado por cremallera 4 en cualquiera de las 8 %6_3 R30 (T) (4] M 56 (L) (2) (B) (A) (1)
configuraciones que se muestran abajo. La caja de bornas puede adaptar una de las 4 posiciones A....D y también hay 4 posibles posiciones NIY de pi . . . A
para las salidas de cables 1....4. Use el esquema de abajo como guia a la hora de seleccionar su opcién. R lfme.r,o de F_)Iezﬁ licad PF)S,I,CIon de so|!dq del cable: e|e9|r 1-4 E
elacion des-multiplicadora Posicién de la caja de bornas: elegir A-D stos
del reductor (R30 = 30:1) B = Motor con freno e|e’*{e|"f°5
.. . - solo
T = Limitador del par OPCIOHOJ Dejar en blanco si no se requiere 4 corresponden
Dejar en blanco si no se requiere Polos del motor: 2 =~2800RPM & 4 = 1400RPM [ si se requiere
Posicién del montaje del reductor Devanado inductor del motor: § = corfo o L = largo | ¥" motor de
Elegir 1-8 o dejar en blanco para la opcién desmontada-! L 1omaiio del bastidor del motor: 56, 63 6 7 71* | CA
Opciones de entrada: F = Brida*!"2, M = Motor CA acoplado
Al es la posicién por defecto de la caja de
bornas, y suele estar disponibl . . . : , : . : : o
omes y s ei:;id:;om © con mayer Brida de accionamiento*——— Indicar el nimero de pieza como segunda linea del pedido (ver tabla de arriba a la izquierda)
Notas: Pifén con eje* Indicar el nimero de pieza como fercera linea del pedido (ver tabla en [ 27)
1. Las dimensiones del motor marcadas™! en el dibujo se deberén comunicar a Hepco cuando se requiere la opcién de brida de entrada del motor.
2. Hepco informard al cliente sobre las dimensiones de la brida de entrada del reductor, sefialadas en el dibujo™ una vez que haya recibido los detalles del motor. * Los clientes que requieran un motorreductor o reductor de tornillo sin fin para usar con un carro accionado por cremallera, no deberdn especificar la brida

3. Se pueden solicitar a Hepco otros tamafios de motor distintos de los que se detallan aqui, pero puede que no sean compatibles con la brida de accionamiento. de accionamiento ni el pifién con eje, ya que se incluyen como esténdar.

Consulte a Hepco.

7



https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=26

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=26

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=25

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=16

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=25

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=26

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=26

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=25

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=15

http://hepcomotion.partcommunity.com?info=hepcomotion/07_gv3/07_26_gearboxes_motors_flanges/
https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=19

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=19

https://www.hepcomotion.com/es/dwnlds/gv3-sistema-lineal-de-guiado-y-transmision/#page=19

https://www.hepcomotion.com/

Calculos de accionamiento de los Carros accionados por Cremallera HepcoMotion.com

& CAD

Catdlogo E}I'

GV3

Carros accionados

por cremallera

Reductor, Motor
y Brida
D6

Carros accionados
por correa
3031

Catdlogo I:/l‘

GV3

Cremalleras

Catélogo [
GV3 K

Pindn

Pifién tipo
eje
127

Esta seccién sirve para aquellos clientes que quieran un sistema que tenga un carro accionado por cremallera @ con un reductor
o motorreductor acoplado, y necesiten calcular las velocidades y fuerzas producidas por el sistema. Los célculos de accionamiento
para sistemas que usan carros accionados por correa, correas y poleas son idénticas a los que se detallan en el catalogo del
Sistema Lineal Accionado DLS de Hepco. Los clientes que usen otras combinaciones de componentes deben usar los datos
que contiene este documento y los cdlculos convencionales para clasificar sus sistemas. Hepco se complacerd en informarles en
este proceso de seleccién.

Como seleccionar la combinacion idénea de Carro accionado por cremallera
# y motorreductor

El método de seleccién que se detalla abajo usa una versién simplificada de los célculos definitivos. Seleccionard el sistema
correcto en la gran mayoria de los casos. Para casos poco corrientes y casos limites, se puede remitir la aplicacién a Hepco para
una orientacién mds precisa.

Para seleccionar la configuracién correcta del sistema para un servicio dado, siga las tres etapas que se resumen abaijo:

1)

2)

3)

Elija el tamafio del carro accionado por cremallera I que se requiera, considerando los siguientes factores: i) La carga que ha
de soportar el carro (para mds detalles de la clasificacién, vea la seccién de Cdlculos de Carga/Duracién [ en el catdlogo
GV3). ii) La fuerza lineal que se requiera (un AURD...34... tiene una fuerza lineal clasificada méxima de 400N, mientras
que un AURD...54... esta cifra es tipicamente de 600-700N, segin la relacién del reductor). Las dimensiones fisicas de la
unidad (ver la seccién de los Carros accionados por cremallera  en el catdlogo GV3).

El cliente deberd examinar entonces la tabla correspondiente para identificar las combinaciones de tamafio de motor, nimero
de polos y relacién del reductor que tengan una gama apropiada de velocidades de trabajo y fuerza de accionamiento lineal.
Si se prefende que una unidad funcione a una sola velocidad, se recomienda elegir una unidad con una velocidad nominal
cercana a la velocidad de funcionamiento.

En muchos casos, habré més de una combinacién que podrd satisfacer los requisitos de velocidad y fuerza. En estos casos,
se pueden considerar los siguientes factores secundarios:

i) Para las aplicaciones arduas, es mejor seleccionar la combinacién que tenga la fuerza lineal de régimen mds
grande para los engranajes.

i) Para las relaciones de los reductores inferiores a 29:1, el motor se puede impulsar en sentido inverso a través del
reductor. Esto puede resultar dtil ya que permitird el posicionamiento manual del eje con la energia apagada. En
algunos casos, sin embargo, (por ejemplo, en las aplicaciones de elevacién) puede que el accionamiento en sentido
inverso no sea deseable. Si este es el caso, especifique la opcién con freno electromagnético o seleccione una relacién
mds alta para el reductor.

i)  Los motores de dos polos serdn mds ligeros que los de cuatro polos para una potencia dada

iv)  Para obtener el mejor rendimiento dindmico, utilice un motor de cuatro polos. Proporcionard una aceleracién mds
rdpida y mds rendimiento dindmico que un motor de dos polos que acciona a través de un reductor con una relacién
mds alta. Para una determinada carga, un motor mds potente normalmente acelerard el sistema con mds rapidez que
uno de menos potencia, pero el beneficio del aumento de potencia serd pequefio si las cargas son ligeras.

v)  Los motores de cuatro polos mantienen la velocidad en el reductor a un nivel bajo, minimizando el calentamiento y
maximizando la duracién.

vi)  El coste marginal de un motor superior es menor en un sistema de CA. Si tiene dudas entre dos tamafios, es mejor @
menudo escoger el de mayor potencia, ya que el coste adicional normalmente ser& minimo.

Como seleccionar la combinacion idénea de Carro accionado por cremallera
# y motorreductor

El procedimiento es parecido al que se usa a la hora de seleccionar un motorreductor de CA.

La fuerza lineal real generada por el sistema dependerd del par motor que genere el motor, la eficacia del reductor, la eficacia
impulsora de la cremallera @ y pifién @ la relacién de reduccién y la friccién del carro. Esto se puede calcular a través de la
siguiente ecuacion:

Fuerza lineal (N) = ( Tm X ng: n x R, ) F

Los pardmetros utilizados se describen abajo:

Tm es el par generado por el motor en Nm
ng es la eficacia del reductor (esto varia entre relaciones y velocidades, pero tipicamente es 0,9 — 0,75. Contacte con Hepco
para los datos completos)

nr es la eficacia del accionamiento de la cremallera y el pifidn (~0.9)

R; es la relacién del reductor

Pr es el radio del piién en metros (= 0.021 m para el AURD ...34... y = 0.027 m para el AURD...54...)
Fc es la friccién del carro en Newtons (~25 N para el AURD ...34... y ~40 N para el AURD ...54..))

La fuerza lineal que puede generar el carro accionado por cremallera serd limitada por el valor més bajo entre la fuerza lineal
clasificada para los engranajes, rodamientos, cremallera y pifién (segin detallado en las tablas de la 2] 9). Los clientes deberdn
asegurarse de que el par motor seleccionado no sobrecargue los componentes mecénicos.

£ CAD

AURD...34.. con WG3 motorreductor de CA / Reductor

Catdlogo A
GV3 D

Velocidad |Polos |Relacisn | Espacio | Fuerza lineal nominal/N para un | Fuerza lineal clasificada (N)

nominal m/s| del | del | (mm) por | sistema con el tamafio de motor*' | para componentes criticos*?

a 50Hz*' |motor|reductor| rev. eje | 56S | 56L | 63S | 63L | 71S | 71L [Engranajes|Rodamientos| Cremallera y Pifién Carros accionados
1.23 2 5 26.4 35 | 56 | 99 | 146 | 228 | 348 | 440 740 400
0.88 2 7 18.8 61 91 142 | 211 | 322 498 740 400
0.62 2 10 13.2 90 | 129 | 211 | 301 | 448 526 740 400
0.59 4 5 26.4 56 | 99 | 138 | 219 | 309 | 446 | 483 740 400
0.51 2 12 11.0 112 | 159 | 245 | 356 541 740 400 Red“;';'{ dﬁ"o""
0.42 4 7 18.8 86 | 142 | 202 | 309 | 446 543 740 400 @6
0.41 2 15 8.8 138 | 192 | 301 | 446 526 740 400
0.35 2 18 7.3 168 | 232 | 365 511 740 400
0.29 4 10 13.2 129 | 206 | 292 | 446 573 740 400
0.26 2 | 24 55 | 217 [ 298 526 | 740 400 o
0.25 4 12 11.0 155 | 245 | 344 588 740 400 por correa
0.21 2 | 30 4.4 | 258352 511 740 400
0.2 4 15 8.8 189 | 296 | 446 573 740 400 —_—
0.16 2 | 38 3.5 323 | 440 529 740 400 G o
0.16 4 18 7.3 224 | 348 558 740 400
0.13 2 50 2.6 376 416 740 400
0.12 4 24 5.5 284 | 446 573 740 400 Cremalleras
0.1 4 30 4.4 331 573 740 400
0.08 4 38 3.5 446 603 740 400 m

AURD...54.. con WG4 motorreductor de CA / Reductor
Velocidad | Polos |Relacisn| Espacio | Fuerza lineal nominal/N para un | Fuerza lineal clasificada (N)
nominal m/s a| del del | (mm) por |sistema con el tamaifo de motor*'| para componentes criticos*? Pifion
50Hz*!  |motor|reducior| rev. eje 63S 63L 71S 71L  [Engrandjes|Rodamientos| Cremallera y Pifién

1.17 2 6.75 251 86 140 227 360 539 700 950

0.99 2 8 21.2 110 167 267 427 630 700 950

0.79 2 | 10 170 147 220 360 527 | 666 | 700 950 e 1o
0.66 2 12 14.1 177 260 427 627 630 700 950 ) ¢137
0.57 4 6.75 25.1 126 217 327 460 602 700 950

0.53 2 15 11.3 227 360 499 762 648 700 950

0.48 4 8 21.2 163 263 360 560 703 700 950

0.4 2 20 8.5 302 435 662 666 700 950

0.38 4 10 17.0 210 360 460 693 743 700 950

0.32 2 25 6.8 362 518 612 700 950

0.32 4 12 14.1 247 393 560 703 700 950

0.27 2 30 57 436 622 648 700 950

0.25 4 15 11.3 327 493 693 723 700 950

0.2 2 40 4.2 547 775 648 700 950

0.19 4 20 8.5 427 660 743 700 950

0.16 2 40 3.4 674 703 700 950

0.15 4 25 6.8 493 760 683 700 950

0.13 4 30 57 593 723 700 950

0.1 4 40 4.2 727 723 700 950

Notas:

1.

2.

El carro accionado por cremallera con el motorreductor de CA producird la fuerza lineal nominal a velocidades que van desde el 50 al 120% de la
velocidad nominal. Las unidades pueden funcionar con una gama de velocidades, que va desde el 10% al 180% de la velocidad nominal.

Hay 3 elementos mecénicos que limitan la fuerza de accionamiento que puede generar un carro accionado por cremallera . Son los siguientes:

® Lo capacidad del par motor de los engranajes dentro de la caja reductora (basada en un factor de servicio de 1,4 que corresponde al
funcionamiento répido durante 8 horas al dia). Se pueden aumentar o reducir las fuerzas permisibles para servicios mds o menos severos que éste.

*  la capacidad de carga de los rodamientos del reductor. El par de reaccién se ha calculado asumiendo el diametro del pifién [ y la longitud del
eje del carro accionado por cremallera. Para ofros disefios, la fuerza lineal serd distinta.

e i) El régimen de utilizacién de la fuerza lineal continua para una cremallera @ y pifidn bien lubricados.

En cada una de las tablas, se muestran todas estas cifras en beneficio de los que usan los componentes de distintas maneras, pero el mdas pequefio

de los tres factores limitard el rendimiento de las aplicaciones de carros accionados por cremallera. El factor limitador se muestra en letra negrita.

Algunas de las combinaciones de motor de CA y reductor producen una fuerza lineal mds grande que la fuerza para la que el elemento mecdnico

limitador estd clasificado. Estas combinaciones se muestran en color azul. Puede que estas combinaciones sean permisibles, segin el servicio. Contacte

con Hepco para més detalles.
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Calculos - Ejemplos de calculos de Carga/Duracion HepcoMotion.com 4 cAp

La férmula y valores en los siguientes ejemplos se detallan en la seccién de Célculos de Carga/Duracién del catdlogo GV3 [F. Eiemplo de célculo 3
. . El movimiento vertical de una mdquina usa un carro AU 60 360 L280 de Hepco ‘ 0.14m
Elemplo de calculo 1 (carro Slimline @ sin caperuzas @ ni lubricadores %) montado en una guia con _.005m|__
Una mdquina lleva incorporado un componente que es una pieza grande de fundicién espaciador de doble canto NM60...P3 [. El sistema de guia funciona en seco
montado en un carro AU 76 34 1240 CS DR de Hepco (carro estdndar [4 con caperuzas y un husillo sirve para elevarlo y bajarlo de la manera indicada. La masa total Peso = 14 kg
acopladas 4 rodamientos de doble hilera ), montado en una guia con espaciador de 0.085 m que se eleva y se baja es de 14 kg.
doble canto NM76 P]IZ'. El peso de la unidad de control y el carro es de 45 kg,, y el - La carga F1 debida al peso de 14kg x 9,81 = 137,4 N es neutralizada por la 1
centro de la masa estd centrado a lo largo del carro y a 0,085m de la 'V’ de la guia tal fuerza F2 del husillo, asi que no se aplica ninguna carga directa al sistema — 1 H
y como se muestra en el esquema. de guia. Hay un momento en la direccién M que se calcula tomando los
El sistema estd lubricado. J‘fi momentos respecto a la V' de la guia. -
B :ﬂ:: Calcular la duracién del carro: L
Calcular la duracién del Carro: (Consultar las £2 50-51 del catdlogo GV3 [4.)
(Consultar las E3 50-51 de la seccién de Cdlculos de Carga/Duracién [ en el catélogo n
GV3.
) i M = (137.4 N x 0.14 m) - (137.4 N x 0.05 m] = 12.4 Nm. 0.2m
L=M=Mv=0 H O —- L=Lk=Ms=Mv=0
L2 = 45 kg x 9.81(gravity) = 441.5 N Ms = 441.5 x 0.085 = 37.5 Nm
Ly L2 Ms Mv M .0 0 0 0 12.4 _ i1
= T Ty * Mo * Moy T Mo ¥~ 800 "800 * 22 * 400x02 * 400x02 - 193 “
_ _0  4415N . 37.5Nm 0 o o [ / Life — Ruracién bésica  _ 100 - 3,091 km
lLife = Duracién bésica _ 250 - 4,508 km Peso = 45 kg Ejemplo de calculo 4
(0.03 + 0.97L¢)° (0.03 + 097 x 0.362)3 =~
Una mdquina de ensayo tiene un movimiento horizontal de mesa que usa 2 guias con espaciador de simple canto NVE...P1 € con 2
rodamientos [ de agujero pasante BHJ18CNS y 2 rodamientos de agujero pasante BHJ18ENS. Lubricadores [ LB18F proporcionan la
lubricacién.
Peso = 10 kg
Eiemplo de calculo 2 La mesa incluye una pieza de fundicién, y el peso de 10 kg se l
Un sistema de transfer elevado usa una combinacién compuesta de una guia con espaciador de simple canto NLE P3 ' y un sitéa centrada en relacién con los 4 rodamientos.
carril plano FT 66 33 P3 @ en cada lado del emplazamiento de una méquina. 2 rodamientos LJ54DRC con caperuzas de Cuando la mesa se mueve, hay una carga externa de 50 N que
retén CS54 ruedan sobre la guia en ‘V’. 2 rodillos LR54C ruedan sobre el carril plano. Hay un Gnico rodillo estrecho LRN54E se ejerce de la manera indicada en el dibujo.
@ en el lado no cargado tanto de la guia en V como del carril plano para retener la estructura mévil en las guias. El peso de la mesa ejerce una fuerza de 10 kg x 9,81 = 98,1 N. t@%
Un peso de 420kg estd situado en el centro de la estructura de tal manera que la carga se distribuye por igual entre los L154 El peso se reparte por igual entre los 4 rodamientos de forma o |
y los LR54, sometiendo a cado uno a una carga radial de 9,81 x 105 = 1030 N. que cada uno tiene una carga axial de 24,5 N. Rodamiento Rodamiento
El sistema funciona con lubricacién. La fuerza externa de 50 N se reparte entre los 2 rodamientos S concéntrico
concéntricos. Cada uno tiene una carga radial de 25N. 0.1m

Calcular la duracién de cada rodamiento LJ54CDR:

(Consultar las €3 50-51 del catdlogo GV3 [.) ‘ _ - La fuerza externa también ejerce un momento de rotacién que serd equilibrado por unas fuerzas de reaccién axial adicionales sobre

los rodamientos

la=0 Lk = 1030 N Tomando momentos alrededor de la V' del lado concéntrico (descartando las reacciones de peso que se cancelardn) nos da:
Momento en sentido antihorario: 50 N x 0.04m = 2 Nm.
lr LA . LR __20 . 1030 N — 0206 Momento en sentido horario: 2 x (fuerza de reaccién en cada rodamiento excéntrico) x 0.1 m
LAfmax) LRima 2500 5000 N Yazq':ule el momento en sentido horario = el momento en sentido antihorario, la fuerza de reaccién en cada rodamiento =
' e m_=10N.
Life = I(Dc;gsafnogo;if)g = 003+ 5o 0.206) = 41186 km Zx0.1m
Ya que no hay ninguna fuerza vertical desequilibrada, la reaccién axial en los rodamientos excéntricos serd igual y contraria, es decir —10 N.

La carga en los rodamientos concéntricos y excéntricos es por lo tanto:

Rodamientos excéntricos: LA=245-10=145N IR=25N
Calcular la duracién de cada rodillo LR54C: Rodamientos concéntricos: LA =245+10=345N IR=0
(Consultar la B3 52 del catdlogo GV3 [4.)
Calcular la duracién del rodamiento:
=0 L = 1030 N Peso = 420 kg
A= R= (Consultar las £3 50-51 del catdlogo GV3 [.)
Ik 1030N _ po—2_ , I8
LF = LR(mcx) - 8000N ~ 0.129 LA(max) I-R[mcx)
. 1000 _ 1000 . 145N 25N o 345N _0
Life = P = 01298 - 468,484 km LF (para concéntricos) = T25 N 200 N = 0.241 LF (para excéntricos) =125 Nt 200N 0.276
Del cdlculo se puede constatar que la vida del rodamiento en 'V’ es la que determina la vida del conjunto. La duracién del rodamiento para el rodamiento excéntrico més cargado se calcula segin se muestra abaijo:
Duracién = uracion bdsica _ 100 3,782 km

(0.03 + 097LF® ~ 0.03 + 0.97 x 0.278)°
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Calculos - Flecha de las guias autoportantes HepcoMotion.com

4 CAD

Catélogo EZI'

GV3

Vigas con
guia

Catdlogo [
GV3 U

Guias

Catélogo 7
GV3 K

==

Ejemplos de

aplicaciones

Mordazas
1 35

Cuando se usan vigas con guia [4 incorporada y guias con espaciador 4 GV3 como vigas autoportantes (tal y como se
muestra en la seccién de Ejemplos de Aplicaciones en el catdlogo GV3 [4), las guias tienden al pandeo bajo la carga y
bajo su propio peso. Hay que tener en cuenta estos pandeos en el momento del disefio, seleccionando una guia o viga
con guia incorporada que ofrezca tanto la duracién adecuada como la rigidez necesaria para el servicio.

La flecha de una guia o viga con guia a lo largo de su recorrido L

(segin imagen a la derecha) serd mdxima en el centro del recorrido
cuando la carga pase por este punto. Esta méxima flecha se da segin
la ecuacién (1):

(])*2,3 CI — ﬂ + 5|.4Qg
48El 384El
v —

La flecha debida a
la carga aplicada

La flecha debida al propio
pesola guia o la viga con
guia incorporada

k La flecha de una guia o viga con guia incorporada que actéa como
| cantiléver ser& méxima en el extremo no apoyado cuando la carga
se encuentre en el extremo mds alejado de su carrera. Se calcula esta
flecha méxima a través de la ecuacién (2)*':

(2)*1.283 = FL2(3L-k) + L‘Qg
6El 8El
La flecha debida a La flecha debida al

la carga aplicada propio peso la guia
o la viga con guia
incorporada

En las ecuaciones (1) y (2) arriba, L, k y d son las dimensiones que se muestran en los esquemas correspondientes (en mm)
y F representa la carga aplicada (en Newtons). El término El es el producto del médulo de elasticidad del material de la
guia o viga con guia incorporada por el momento de inercia de la seccién, que es constante a lo largo de la guia para
una misma rigidez y direccién de carga aplicada.

El término Q es la masa de la guia en kg/mm y g es la aceleracién debida a la gravedad (=9.81m/s?).

Los valores de El y Q para las distintas secciones se dan en la tabla de abajo:

NUmero de pieza [El (Rigidez de la seccién - Nmm?) @ = Masa de la seccion|
de la guia Horizontal*? Vertical*? kg/mm
NS 25.. 4.2 x 108 1.2 x 10° 0.0015
NS 35.. 7.5 x 108 4.6 x 107 0.0023
NS 50.. 1.1 x 10° 1.55 x 10° 0.0032
NM 44.. 1.7 x 10° 9.8 x 10° 0.0035
NM 60... 2.6 x10° 3 x 10" 0.0055
NM 76... 3.4 x 107 6.8 x 10%° 0.007
NL_ 76.. 1.1 x 10 8.6 x 10° 0.010
NL 120.. 1.8 x 10 4.3 x 10" 0.015
NUmero de pieza |El (Rigidez de la seccién - Nmm?) @ = Masa de la seccién
de la guia Horizontal*? Vertical*? kg/mm
SB S 35.. 5.8 x 100 9.5 x 10'° 0.0068
SB S 35...L...(versién ligera) 32 X ]O]O 56 X ]O]O 00043
SB S 50... 5.8 x 101° 1 x10" 0.0072
SB S 50...L...persisnligera) | 3.2 x 10%° 6.2 x 10"° 0.0047
SBM44.. 1.5 x 10" 2.1 x 10" 0.0104
SB M 60... 1.5 x 10" 2.3 x 10" 0.0112 Flecha Vertical
SBM76... 1.5 x 10" 2.5 x 10" 0.0129
Notas:

1. Elcdlculo para la flecha de una guia cantiléver presupone que la guia [ se sujeta con una rigidez total en un extremo. A menudo resulta dificil conseguir
esta rigidez total en la préctica, y se suele dejar un margen para la flecha adicional debida a la facilidad que tiene el apoyo de ceder bajo la carga.
Hepco suministrard estos datos sobre las bridas mordaza a peticién.

2. las flexiones calculadas son para cargas estdticas. En algunas situaciones la carga dindmica podria aumentar la flecha.

3. Para conseguir la minima flecha, la guia o viga con guia incorporada [ se debe disponer de tal modo que el valor El sea el maximo en el plano de
curvatura. En estas aplicaciones hay que vigilar siempre la forsién en el caso de que la carga no esté centrada en este plano de curvatura.

Compatibilidad de Intercambio y Ensamblaje de los Componentes *.%. HepcoMo’rion,com

Los clientes pueden disefiar un sistema que cumpla exactamente con los requisitos combinando componentes individuales
segun la tabla de compatibilidades de intercambio de abajo:

Tabla de compatibilidad de los componentes

V= Eleccién preferida v'= Compatible x= No Compatible

Numero de % @ @
Pieza 1 : 'O'OOOLOLOOO
olololt| <233 YLR1I32212138218]8|3|8|9|2|=
Sl ey|aa|g|lalalD S Q= =[R2
i Uuuu—'—'—'ﬂ—'—gﬂﬂﬁggggﬂﬂﬂﬂ
NMS12.. |V x| x|x|x|x|x|x|x|v|x|x|x|x|v|x|x|x|x|x|[x|x|[v]|]x|x]|x
NV20.. |vIVIvI v x|V |x|x|x|vI|[V|V]x|x|V|vV]|x|x|V|x|x]|x|V/|V]|x]|x
NV28... |[vI VIV v x|V |x|x|x|vI|V|V]x|x|V|vV]|x|x|V|x|x|x|V/|vV]|x]|x
NS25. |[vIvIVI|v|x|v |V |x|x|vI v |V|x|x|v V|V x|x|V|x|x|v|V|V]|x
/ NS35. |[vI|vI Vv is|vI V| x|x|v| v V| |x|x|v|V|V|x|x|V|x|x|vI|V|V]x
// NS50.. |[vI|vI|VI v |x|v |V |||V v |V|x|x|v| V|V ||V |x|x|v|V|V]|x
z NM44.. |V IV IV I VIV VI VIV x|V v]|<s|V|x|v| v V|V x|x|V|x|v|VvI V|V
NMO.. |[vIvIvIVIVIvIVIVI |V IV x|V |x|v v VIV |cs|x|V|x|vI|Iv|V|V
NM7Z6... |vVI|vI|vIVI v IVIVIVIs|v v x|V |cs|vIvIVI|vV|x|x|V|x|v|v| V|V
NL 76... VIVIVIVIVIVIVIVIVIVIV cx|x |V VIV IVIV|x|x|x|V |V IvV|VvI|V/
NL120... |V |V |V v |V v|v|vIV |V v|x|=|VI|v|v|v|V|x|x|x|V|V|V|V|V/
NMSE.. [V |x|x|x|x|x|%x|x|x|[v|x|[x|x|x|v|x|x|x|[x|[x]|x|x|v]|x]|x]|x
NVE. |[vIVI VI v]s|vV|x|x|x|v|V|x|x|x|V|vV]|x|x|V|x|x|x|V]|vV]|x]|x
ﬁ NSE. |vV|V|VI v x|V V]|x|x|v|v|V|x|x|v|V|vV|x|x|V|x|x|v|V|V]x
NM E... VI IVvIVvIVIVIVIVIVI |V vV x|V VI IVIVIVIV ||V |x|vV|VvI|V|V
NLE.. |v |V |V |V |V |V v v V|V |v|x|x|V |V V|V V|x|x|x|V|vV|v|v|V/
MS12... |V v |x|x|x|x|x|x|x|v|x|x|x|[x|v]|x]|x|[x|x|x|x|x|v]|x]|x]|x
V 20... VIVIVIV x|V ix|x|x|v| VI |vVv]x|x|V|v|x|x|vV|x|x|x|/|v]|x]|x
V 28.. VIVIVIV x|V ix|x|x|v| VI |v]ix|x|V|v|x|x|V|x|x|x|/|vV]|x]|x
S 25.. VIivIiVIvVIVIVIVIc|<|v| v VIV ics|v|IVI|V] x|x|VI|x|x|vI|V|vV]x
S35... |v|vV|VI VI IVIV|IVI ||V v VI V| x|V V|V |x|x|V|x|x|vVI|V/|V]|x
l/ s50.. [V [V VYV == T [V E [ [ [ = = [ [ [ | =
— M 44.. VI IVvIVIVIVIVIVIVI |V vV x|V VIV IVIVIV ||V |x|vV|VvI|V|V
M&0... |V v I|vI|VI|V|vI|v|V|x|v|v|x|V|vV V|V V|V |x|x|V|x|V|vV|V/|V
M76... |vIvIvIVIVIVIVIVIx|V|vV|<s|VIVI|IV|IV|VI|V|x|x|V ||V v V|V
L76.. |v|vI v |v|V|v v v IV |v|v]x|x|V|v|v|v|V|x|x|x|V|v|v|v|V/
L120.. |v |V | v v VI v v vV Vv V|||V |V v v V] x|x|x|V|V|V|V|V/
MSE..., |V [x|x|x|x|x|x|x|x|vV|x|x|[x|x|v|x|x|x|x|x|[x|x|[v]|]x]|x]|x
VE.. VIV VIV cs|V|x|x|x|v|V|x|x|x|VI|v]|x|x|V|x|x|x|V|vV]|x]|x
l/ SE. VIVIVIVIVIVIVI ||V VIV vV x|vI V|V |||V |x|x|v|V/|V]|x
— ME... VIVvIVvIVIVIVIVIVI |V vV x|V VI IVIVIVIV ||V |x|vV|VvI|V|V
LE... ViV IVIVIVIVIVIVIVIVI IV c|x |V VI vV|v|V]x|x|x|V|V|vV|v|V

& CAD
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. . . . g
Datos y dimensiones para sistemas ensamblados HepcoMotion.com & cAp
Los sistemas de guias GV3 de Hepco se pueden pedir como componentes individuales o como sistemas montados en fdbrica. Para - ,
detalles de la amplia gama de carros esténdar @, Slimline , desmontables, accionados por correa y por cremallera ' montados Numero A B C D E F G H Cadlogo [
en fébrica, consulte el COfé'OgO GV3. de pleza | P1/P2 P3 P1 P2/P3 P1 P2/P3 | P1/P2 P3 P1/P2 P3
Esta seccién incluye datos resumidos sobre guias [, rodamientos [ y dispositivos de lubricacién ™, que permiten a los clientes NMS12... [12.37]1325| 62 | 6.4 - - - 4 85 | 89 | 45 | M3
calcular las dimensiones totales de un sistema (menos la placa del carro) y proporcionan importantes dimensiones de referencia NV 20.. [2037|2101| 8 8.2 - 5 12 1124 ] 90 | M4
incluyendo detalles de taladrado. La informacién se puede determinar para cualquier combinacién de componentes segin se indica NV 28.. [2837]2901| 8 8.2 : = : : 6 20 | 204 | 90 | M5 Rodamientos
en la tabla de combinaciones en la 11 13, permitiendo asi a los clientes disefiar un sistema que satisfaga sus requisitos exactos. NS 25.. [2574[26.58| 10 | 10.2 - - - - 6 15 [ 154 | 90 | M5
Las dimensiones relativas a los componentes adicionales que se usan en las vigas con guia  incorporada, los carros accionados /l/ NS 35.. [35.74]36.38| 10 | 10.2 - - - - 8 25 | 254 | 90 | M6 Cadoge ]
por correa y los carros accionados por cremallera se encuentran también en las pdginas relacionadas con estos productos en esta '/ NS 50.. |50.74|51.38| 10 | 10.2 - - - - 10 40 [ 404 | 90 | M6
guia técnica y el catdlogo GV3. ” NM44.. |44.7414558| 12.5 | 12.7 - - - - 8 26 | 264 | 90 | M6
. P INFT . . NM 60... [60.74 | 61.38 | 12.5 | 12.7 - - - - 10 42 | 424 | 90 M8
Sistemas de guias en ‘V’ con rodamientos estandar N AR ErE A - - ~ | 12 | 58 | 584 90 | Ms Caros
Consulte el diagrama de abajo y las tablas de la 2 15 al disefiar un sistema que utilice los rodamientos estandar . NL76.. |7674|7758| 195 | 197 | - - - - 15 | 50 | 50.4 | 180 | M12
Alternativamente, para los sistemas que utilicen los rodamientos Slimline @ consulte las £ 16-17. Para los sistemas que NL 120.. |120.74|121.38| 19.5 | 19.7 | - - - - 45 | 94 | 94.4 | 180 | MIO
incorporen rodillos @ y/o pifiones 4, consulte las £ 18-19. NMSE. 1619 1641 ] 62 | 64 ) ) 5 53 4 192519651 45 | M3
También estan disponibles los modelos CAD online. l NVE... 9.69 110.02| 8 8.2 - - 65 | 67 | 4 12 | 124 | 90 | M4
. . , / NSE... 12.87113.19 | 10 10.2 - - 8.5 8.7 6 16 16.4 | 90 M5 e
Guias con rodamientos Guias con rodamientos de Guias con Guias con lubricadores ‘ NM E 18.87 1919 [ 125 [ 127 | - - |1ws5]107] 8 | 20 [204] 90 | Mé D601
de fijaciéon por agujero fijacién por agujero ciego caperuzas de retén ' NL E 27.37 27‘69 19-5 19‘7 1(; 16-2 12 30 30.4 180 | MI0 o
pasante . . . b = = g 5
i TN [ Th MS12.. [12.55[13.13] - - 152160 - - - - - 30 | M3 [Coers 7
Tornillo—| | 45 {-Pistancia | | V20.. [2037]21.01] - - 214|221 | - . : - - 90 | M4 ov
de | : entre ] | P | _ V 28.. 28.37 | 29.01 - - 214 | 2.21 - - - - - 90 M5
fijacién HAC agujeros Z| || ) ® _@] || L8 o]l S25.. [2581]2658] - - 239|247 | - - - - - | 90 | Mé )
o 4 RISHITE p 1o \ o S35.. [3581[36.58] - - | 239 247 - - - - - 90 | M6 e
Z N\ N I = | S 50... 50.82 | 51.58 - - 239 | 2.47 - - - - - 90 Mé
Iy ' ! — M44.. |4481(4558] - | - [314[321| - | - | - | - | - 90 | M6 S
L '|' L n | ! M 60... 60.81 | 61.58 - - 3.14 | 3.21 - - - - - 90 M8 GVv3 o
Cer:rsos de taladradd - T klentros;l\e tlzlodrcclo CenlrosA(\ie 1|2|:<]:|rcdo M 76... 76.81 | 7738 R R 314 | 3.21 _ R R R R 90 M8
A+K*or A+K+W * * A+K+2A]1 176  |7681|7758| - | - 456|472 - | - | - | - | - | 90 [ M0
A+J+K | | L120.. [120.81]121.58] - - 456472 - | | T - - [1807[mi0*¢] | Meconismes
Q (min) M A oot de agufors ocodo 1 Tornillo avforroscante &C1 MSE.. [687 ] 71 | - ~ [152[ 160 45 [ 47 [ - i ~ [ 45 [ M3
T VE. 10.37 | 10.6 - - 214 | 2.2 6 6.2 - - - 90 M4 T
:,% @j s ”;M, - SE.. |1296]133 | - ~ 239 [247 | 65 | 67 | - i ~ [ 90 [ M5 o O
! L < ME... 17.46 | 17.8 - - 3.14 | 3.21 8 8.2 - - - 90 Mé
B] LE.. 22.46| 22.8 - - 4.56 | 4.72 | 10 | 10.2 - - - 90 M8
7>@<— Tamafio del Tamapio del Tamaiio del autorroscante @P1
F Q (mcx) agujero roscado U agujero roscado V agujero roscado N1 M] Guias
"~ métrica fina i - _—
Agujero OP me
9o Nomero | J (K" | M|[N|P | Q@ | Q@ |R|S|[T|U| V |W T
7ﬁ+‘¢j g:[‘]: de Plezu Min Max Min Max métrica fina oV
M '%' HXC - .J13.. 127195115471 45| 4 | 22| 3 | 24|67 475 30 | 10 | M3 | M4x0.5 | 1.34
A D = .J18... 18 [14.0[6.75| 56 | 6 | 24|34 [25| 10 | 54 | 38 |12.3| M4 | M6x0.75 | 1.84 y
r’% | E@ .J25.. | 25 [2027/90 | 75| 8 [22[38 49| 13 [72[50 | 16 [M5] M8x | 195 i
) =s=ile - .J34.. 34 |2713|11.5] 97 | 10 | 52 | 6.6 | 59 |14.8]|90.5] 60 | 21 | M6 | M10x1.25 | 2.55
N T g{,—gﬂ .J54.. | 54 [41.8]190[156] 14 [57 8279 [20.4[133[89.5[ 31 [ M8 | MIax1.5 [3.89 | [
GV3 ¢ u
AD_
=
B
ELL Nomero | X1 Y z Al B1 c1 | Usarcon pién
F W de pieza rodami
4§/' CS18 32.5 - 42 13.8 11 M2.5 8 ..J18..
'f N @ CS25 44 - 55 18 16 M3 8.5 ..J25..
Posicién de taladrado para los N CS34 26 = 70 22.5 21 M4 4.5 --J34..
rodamientos de doble excentricidad (DE)*3: CS54 80 - 98 36.5 31 M35 6 -J54...
Centro del
rodamiento
fh fth
L 2 1L 11T vl Namero usur con
S S -_: de pieza D1 El F1 Gl H1 J1 K1 M1 N1 P1 |, damientos
W LB12 17 12 7 | 48 | 115 | 10 | 16 | 65 | M25 | 25 | .J3..
Notas: LB20 19 13 8 7.3 19 12 0.8 13 M2.5 2.5 ..J18...
1. Lus.posiciones de los tornillos de fijacién para la caperuza [ de retén de tamafio CS18 no se encuentran en la misma linea central que el rodamiento. A LB25 25 18 12 9 23 16.5 1 16 M3 3 J25...
la hora de usar el CS18 afiada 3,8 mm a A+K. LB44 34 25 17 11.8 31 20 0.8 22 M4 3 .J34...
2. las guias @ NL120 y L120 tienen dos hileras paralelas de agujeros. LB76 50 38 25 17.8 47 33.5 1.3 33 M5 3.5 J54...

3. Los centros de taladrado A+K corresponden a todos los rodamientos [ a excepcién del tipo de doble excentricidad (DE). Si se usan rodamientos de doble
excentricidad con la intencién de desenganchar la guia, entonces se deben usar los centros de taladrado A+K+W. Los rodamientos de doble excentricidad
se han disefiado de forma que se ajustan hacia dentro con la excéntrica formando un dngulo de 45° con la guia segin se muestra arriba.
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Datos y dimensiones para sistemas ensamblados

Sistemas de guias en ‘V’ con rodamientos Slimline

Consulte el diagrama de abajo y las tablas de la £2 17 al disefiar un sistema que utilice los rodamientos Slimline . Para
los sistemas que utilicen los rodamientos estdndar [, consulte las L2 14-15. Para los sistemas que utilicen los rodillos & y/o
pifiones 4, consulte las £ 18-19.

Los modelos CAD también estdn disponibles en nuestra web.

Guias con

HepcoMotion.com

& CAD

rodamientos de Guias con rodamientos Guias con Guias con
fijacién por agujero de fijacién por agujero caperuzas de lubricadores
pasante Ciego reten
e M e M
i ia T [T |
Tornillo-\ :'@;': D':t:t::w ! L L |=| I |
de YN | aguoros | /%l ® e il ks
fijacion H A& 17 9 I*] - I D1|E1 l | . | i
R G*' R e X :@_: XY o ||-8r || T
| @) I lt@) k | il peviis |
WW/{' HRIN\Z/ ' B L |
Lifi | Ll [T |
kentros de toladrado‘ T tentros de taladradd Lentros de taladradol
A+K A+K A+K
A+J+K A+K+2A1
HI1 A
Q ]min A Tamafio del agujero roscado B1 Tornillo autorroscante @C1 Gl
ST E i :
_ I.-ﬁ’-.l . I .% M ?*E?L.ﬁ 7 MF .
B[ = ~ /////'///////47 % 2z
E‘ Tamaiio del Tamafio del Tamafio del Tornillo
F Q (mGX) agujero roscado U | oguieroroscodoV‘ agujero roscado N1| | autorroscante &P1
Aguiero @P métrica fina
A
M Z | ; H ' *
== = [F o 1] —r— ”;$:¢:>
A D
NE=_s &5 = b < =
A D
: i
2 R == o < =)
E|
F
Notas:

1. Las guias NL120 y L120 tienen dos hileras paralelas de agujeros.

NUmero A B C D E F G H 83/';‘090 &
de pieza |ri/r2 | P3 P1 [P2/P3| P1 | P2/P3 | P1/P2 | P3 P1/P2 | P3
NMS 12... [12.37[13.25| 6.2 | 6.4 - 4 85 | 89 | 45 | M3
NV 20.. |20.37[21.01| 8 8.2 - 5 12 | 124 | 90 | M4 Codomienios
NV 28.. [2837|2901| 8 8.2 - 6 20 [ 204 | 90 | M5 Slimline
NS 25.. |[2574[26.58| 10 | 10.2 - 6 15 | 154 | 90 | M5
/l/ NS 35.. |3574(36.38| 10 | 10.2 - 8 25 | 254 | 90 | M6 (oo 7
/ NS 50.. |50.74|51.38| 10 | 10.2 - 10 | 40 | 404 | 90 | M6 ov3
" NM 44.. |44.74|45.58| 12.5 | 12.7 - 8 26 | 264 | 90 | M6
NM 60.. |60.74|61.38| 12.5 | 12.7 - 10 | 42 | 424 | 90 | M8
NM76.. |76.74|77.38| 12.5 | 12.7 - 12 | 58 | 584 | 90 | M8 Somes
NL76.. |7674|77.58| 195 | 19.7 - 15 | 50 | 50.4 | 180 | M12
NL 120... [120.74|121.38| 19.5 | 19.7 45 | 94 | 94.4 | 180 | M10 e
NMSE.. | 619 | 6.41 | 6.2 | 6.4 5 5.3 4 | 925|965 | 45 | M3 oV
I NVE... 969 [1002]| 8 8.2 65 | 67 | 4 12 [ 124 ] 90 | M4
/ NSE.. [12.87]1319] 10 | 10.2 85 | 87 6 16 | 16.4 | 90 | M5 ,
‘ NME.. [18.87[1919] 125 | 12.7 10.5 | 10.7 | 8 20 | 204 | 90 | M6 Meconismos
NLE.. |2737]2769] 195 | 19.7 16 | 162 | 12 | 30 | 30.4 | 180 | M1O 7
MS12... |[12.55]13.13 152 | 1.60 | - - 30 | M3 [Cociose 7
Vv 20... 20.37 | 21.01 . 2.14 | 2.21 . . 90 | M4 oV
V28.. [2837]2901] - 214 | 2.21 - - 90 | M5
S25.. |2581[26.58| - 239 | 247 | - - 90 | M6
l/ S35.. |3581[36.58| - 239 | 247 | - - 920 | M6 s
S50.. |50.82|51.58| - 239 | 247 | - - 90 | M6
M 44.. |44.81]45.58 3.14 | 3.21 - - 90 | Mé (i o7
M60... |60.81|61.58 3.14 | 3.21 - - 90 | M8 V3
M76.. |7681|77.38 - | 314 | 3.21 - 90 | M8
L 76... 76.81 | 77.58 - | 456|472 | - - 90 | M10
L120.. [120.81[121.58 - | 456|472 - 180*3 | M10*3 .
MSE... 687 | 71 - 152 | 160 | 45 | 47 - 45 | M3
VE.. 10.37] 106 | - 214 | 221 | 6 6.2 - 90 | M4
SE.. 12.96 | 13.3 239 | 247 | 65 | 67 - 90 | M5
N ME... 17.46 | 178 314 | 321 | 8 8.2 90 | M6
LE... 22.46| 228 | - 456 | 472 | 10 | 10.2 90 | M8
yﬁmero J K M N P [pernchorto) [perngorgo) R s T u v w
€ pieza Min | Max [ Min | Max mérica fina
195 [195(148(57 (35| 6 |24 (34 |25] 10 | 54 | 38 |[12.3] M4 | M6x0.75
.J265.. |265] 20 |68 | 45| 8 [ 223849 13|72 (50| 16 | M5] Msxi
.J360.. | 36 |276| 83 |57 | 10 | 52|66 59 [148[90.5| 60 | 21 | M& | M10x1.25
.J580.. | 58 |46.1[14.3| 85| 14 | 57|82 | 79 [20.4|133[89.5| 31 | M8 | M14x1.5 | -
Nomero | y X1 Y z Al B1 c1 Epes
de pieza rodamientos
CWI195 35 27.5 43 1.2 12 M2.5 3 .J195...
CW265 44 35 54 13 16 M3 3.5 ..J265...
CW360 59 48 72 15.5 21 M4 4.5 ..J360...
CW580 90 74 106 25 32 M5 6 ...J580...
",“e"g:;: DI | E1 | FI | GI | HI | J1 | KI | M1 | N1 | P1 | ioreon
LB195 19 13 - 7.5 175 | 87 M2.5 3 .J195...
LB265 25 18 - 9.6 23 10.3 M3 3.5 | ..J265..
LB360 34 25 - 13.4 | 31 12.9 M4 5 ..J360...
LB580 50 38 - 199 | 49 219 M5 6 ...J580...
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Datos y dimensiones para sistemas ensamblados HepcoMotion.com & cro

Sistemas con rodillos, cremalleras y pinones

Esta seccién incluye datos sobre guias con espaciador de simple canto @, rodamientos @, rodillos @, carriles planos &,

cremalleras @ y pifiones @ que permiten a los clientes calcular las dimensiones totales de un sistema y proporcionan importantes ) ) ) . ) ) ) i i
dimensiones de referencia incluyendo detalles de taladrado Se puede usar cualquier rodillo con cualquier tamafio de carril plano @ o guia espaciadora de simple canto [, sujeto a

los imperativos de tamafio fisico. Se puede usar cualquier combinacién de cremallera @ y pifién @ sujeto al médulo del Guias
tamafo de los dientes y ofros imperativos de tamafio evidentes.

. . . . Catdlogo I:;Il
Todos los tamafios de rodillos & (tanto en formato estrecho como formato ancho) tienen un radio convexo de 500mm para ov3
evitar los problemas que se pueden producir si una alineacién imperfecta concentra la carga en el borde del rodillo.

Es posible hacer rodar un rodillo ancho sobre la cara dorsal de la guia espaciadora de simple canto, pero no se muestra esta
opcién, ya que el rodillo estrecho normalmente encaja mejor. Si se usan rodillos anchos con la guia espaciadora de simple canto,

puede que el incremento de la capacidad de carga dafie la cara dorsal de la guia, ya que no estd endurecida. I(.fs dibﬁlios inferiores muestran sélo los pifiones de tipo agujero pasante. Los pifiones con eje integral también estdn Catioge ]
isponibles.
Guia espaciadora de simple canto Guia espaciadora de simple canto - . . . . v o,
con rodamientos en V' y rodillos con rodamientos en V' y pifones Cremalleras con pifiones C¢:1rru|ss planos con rodillos de Carriles planos con rodu!los de fijacién
R “o de di R fo de di Bl f||u¢:|on por agujero pasante por agujero ciego
. e ds e o dos 2L | P
| g | (N
! - I _ . Catdlogo  [7]
Tornillo M Tornillo ! . : I Tornillo Distancia Gvs
de fijacién Ll Distancia de fiiacion | L1 Distancia entre de fijacién L~ entre
H /’\L entre H | o agujeros Distancia )
) aquieros - G Q = Ndmero de dientes entre - D agujeros
Il Gg l R = Némero de dientes (médulo métrico) agujeros G Cplarriles
G anos
I @ f
M s s | g [Casere &7
1 e D GV3
: : | : $PC.D PCD|?
AL N
‘A+D+KB/2+JR/2 F1 Cremalleras
Centros de taladrado Al El+ F14R
A+D+JR/KB/2+JB/2 D1+S/2*1 D1+S/2*1 ‘ ‘ Catdlogo [
‘ ‘ Agujero @ PR o D
Agujero & PB __ Agujero @ PR X I l I - Tl !
[TT11 [‘Q‘j (%)Y NN\ & | N -
i MR | LTI E L Ime Eam il rrzHj i | pien
ALY AN 2L NR g |1 + NR MR T rp P MR
mBl g |__|__!__| MR U T i } ! }
B [‘?T_F *f’j NR NBV i _!_ It i i
é% Wi ? * H Aguijero de rosca Agujero de rosca
tamafio N1 tamafio P1
7 ]
H H métrica fina
. Z
Agujero & PB A D
NUmero del JB KB | MB | NB PB |Z (perno corto) | Z (perno largo)
[l 1] [T pieza Min | Max | Min | Max
T
N NINY EZ% 13 [127]951[547| 45| 4 |22 ] 3 [24]67
MB ! : { T u ..J18... | 18 |14.00{6.75| 5.6 [¢) 24 [ 34|25 | 10
4 ﬁ_@ﬁc NB T w J25.. | 25 [2027[ 90 [ 75| 8 |22 (3849 ] 13
KB E| E| LJ34.. [ 34 (2713|115 97 [ 10 [ 52 | 6.6 [ 59 [14.8
B F F 54, | 54 |41.76|1 190|156 | 14 | 57 | 82 | 79 |20.4
LJ195...1195(1148 | 5.7 | 3.5 6 24 | 34| 25| 10
Nomero A B C D D1*! E F G H .J265...126.5(1998| 6.8 | 4.5 8 22 | 38| 49| 13
de pieza | p7/p2 P3 P1 P2/P3 P1 P2/P3 P1/P2 P3 P1/P2 P3 ..J360...| 36 27571 83 | 57| 10 | 5.2 | 6.6 | 59 | 14.8
NMSE..| 6.19 6.41 6.2 6.4 7.7 8.1 5 5.3 4.5 4 925 | 9.65 45 M3 .1580...| 58 [46.08[ 14385 | 14 | 5782 79 |204
= NVE... 9.69 |10.02 8 8.2 10.0 | 10.43 6.5 6.7 5.8 4 12 12.4 90 M4
NSE... 12.87 [13.19] 10 10.2 | 12.25| 12.76 8.5 8.7 7.4 o) 16 16.4 90 M5 Noumero de| JR MR NR PR | Z (pemo corto) | Z (perno largo) M1 K1 Q1 P1 N1
NME... | 18.87 | 19.19 | 12.5 | 12.7 | 155 | 1598 | 10.5 | 107 | 925 | 8 | 20 | 20.4 | 90 | Mé o T e T T s - iica fing
NLE.. | 2737 [2769] 19.5 | 19.7 | 240 | 24.49 | 16 | 16.2 | 141 | 12 | 30 |30.4 | 180 | MIO R8s | 18 16751 561 6 | 241341251 10 54 38 | 1225 | M4 IMOx0.75
Numero | A1 | Bl C1 D1 G | H §*1 Nomero de pieza Q RIS|(T|U|V | (X|W ..R25.. | 25 9.0 7.5 8 22 | 3.8 | 49 13 72 50 16 M5 M8x1
de pieza Ml e N° de dientes| mod ..R34... | 34 11.5 | 9.7 10 52 | 6.6 | 59 | 148 | 90.5 60 21 M6 [M10x1.25
RO7.. 1635|127 | 4 |5.65]|45 | M4 0.7 PO5 W7 T28... 28 105/14]5]14110]15] 7 LR54..| 54 [ 190 | 156 | 14 | 57 | 82| 79 [204]| 133 89.5 31 M8 | Ml14x1.5
/ R10.. | 7.8 |15.65|6.75]| 6.85 | 20 | M5 1 PO7 W9 T28... 28 |0.7[196] 5 |17 |16 |21 | 9
& R15.. |8.3| 20 [8.25[ 10290 [ M6 | 1.5 PO7W5T28.. | 28 |07[196] 5 |13 |16 21| 5 LRN1S...| 18 | 8 | 35 | 6 - - |25 10
R20.. [13.2]31.75] 14 [16.55] 90 | MIO 2 ; | PIOWI1T42.. [ 42 [ 1 [42[15[23[30[44][ T LRN25...| 25 10 | 45 8 = - | 49| 13
2 P10 W7 T42... 42 1 [42[15(18.5/30 (44| 7 IRN34...| 34 12.5 57 10 - - 59 | 14.8
":“'“.e“ E1 F oL@ H PI25 WI4T34... | 34 [1.25[42.5) 15 [25.5 30 | 45 | 14 IRN54...| 54 | 21 | 85 | 14 | - | - |79 [204
€ pieza | p)/p2B [P2A/P3| P1/P2B |P2A/P3 P1/P2A[P2B/P3 P15 W8 128 28 15142 115 198/ 30 | 45| 8
FT12412| 75 | 77 |16.5[16.7 |45]| 12 | 12.4 [ M5 P20 W20 TZ; 27 2 54120 3'5 20158 [20 Nota:
= FT 32 16| 8.75 [ 8.95 |23.25(23.45|90| 16 | 16.4 [Mé P20 W13 T27... 57 > 154120125140 15813 1. La posicién calculada del pifién [ relativa a la cremallera @ da una posicién aproximada. Los clientes deben prever el ajuste del pifién en relacién con la
FT4020| 12 [12.2| 28 [28.2 (90| 20 |20.4 | M8 cremallera para asegurar que se logre la mejor condicién de engrane. El reductor y brida de accionamiento de la unidad impulsora de Hepco incluye la
FT6633| 17 | 172 | 49 | 492 [180| 33 |33.4 [M12 posibilidad de realizar este tipo de ajuste.
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Masa de los Componentes HepcoMotion.com & cro
N° de Pieza Masa (kg) | NP° de Pieza Masa (kg) | N° de Pieza Masa (kg/m) N° de Pieza Masa (kg/m) Catslogo [
AU 12P1/P2 13 L50 0.07 AU 20 195 L65 0.21 NMS 12... 0.5 NV 20..R... 1.4
Carros AU 12P1/P2 13 L75 0.09 Carros AU 20 195 1100 0.27 e o NV 20... 1.0 Guias espaciaderas [\ g o 20
T T AU 12P1/P2 13 L100 0.1 S AU 20 195 L140 0.34 de doble canto NV 28... 1.6 de doble canto NS 25..R.. 2.3 Cars
AL IS 10 A0 0.07 AU 28 195 175 0.25 (sélo guia) NS 25.. 15 A NS 35 R.. 3.0 ssfénder
AU 12P3 13 L75 0.09 AU 28 195 L125 0.36 NS 35... 2.3 NS 50...R... 4.0 e
AU 12P3 13 1100 0.11 AU 28 195 L175 0.47 NS 50... 3.2 @ NM 44..R... 47 6v3
y AU 20 18 L65 0.21 AU 25 265 185 0.37 % NM 44... 3.5 NM 60..R... 5.7
Carros AU 20 18 1100 0.27 AU 25 265 1135 0.51 NM 60... 5.5 NM 76...R... 8.2 .
Desmontables AU 20 18 L140 0.34 AU 25 265 1180 0.63 NM 76... 70 NL 76..R... 13 Shimline
(ver el carro esténdar AU 28 18 L75 0.25 AU 35 265 1100 0.5 NL 76... 10 NL 120..R... 18
equivalente AU 28 18 L125 0.36 AU 35 265 L150 0.66 NL 120... 15
para la masa del carro AU 28 18 L175 0.47 AU 35 265 1200 0.83
desmontable] AU 25 25 180 0.41 AU 50 265 L110 0.64 R
AU 25 25 1135 0.54 AU 50 265 1160 0.86 e
AU 25 25 1180 0.66 AU 50 265 1220 11 N° de Pieza Masa (kg/m) N° de Pieza Masa (kg/m) o
AU 35 25 L100 0.53 AU 44 360 L125 095 T NI:?/SEE~-~ 01'505 Guias planas MSE... 0.22 P
AU 35 25 1150 0.7 AU 44 360 L180 1.2 de simple canto & - e O Gt VE.. 0.5 o O
AU 35 25 1200 0.86 AU 44 360 1225 1.4 A SE.. 0.7
AU 50 25 L110 0.67 AU 60 360 L150 13 @ NME... 26 j ME.. 12
AU 50 25 L160 0.89 AU 60 360 L200 1.6 NLE.. 6.0 LE.. 22 o e
AU 50 25 1220 1.2 AU 60 360 1280 2.2
AU 44 34 1125 1.1 AU 76 360 L170 1.7
AU 44 341180 1.4 AU 76 360 1240 2.2
AU 44 34 1225 16 AU 76 360 1340 3 N° de Pieza Masa (kg/m) N° de Pieza Masa (kg/m)
AU 60 34 1150 1.5 AU 76 580 1200 38 . MS 12.. 0.23 . . SBS35... 6.0 e e
AU 60 34 1200 1.8 AU 76 580 L300 3.5 d‘:‘::;s::::o hReo 050 o 43 334
AU 60 34 1280 2.3 AU 76 580 L400 45 VA e SB § 50... 6.5
AU 76 34 1170 1.8 AU 120 580 1240 53 S25.. 0.8 SB S 50...L... 4.7 g%'g\ogo @
AU 76 34 1240 2.3 AU 120 580 L360 72 @ S 35... 1.3 SBM 44... 10
AU 76 34 1340 3.1 AU 120 580 L480 9] S 50... 1.7 SB M 60... 11
AU 76 54 1200 3.8 M 44... 19 SBM76... 1.5 .
AU 76 54 1300 48 N° de Pieza Masa (kg) | M 60... 2.7
AU 76 54 1400 5.8 NPT 5 M76... 3.4 e
AU 120 54 1240 5.5 Carros accionados AUBD 35 25 1230 17 L76.. 5.0 cvs
AU 120 54 1360 7.4 por correa S ESEENTD — L 120... 8.5
AU 120 54 1480 9.3 AUBD 50 25 1240 23 Vigas con
N° de Pieza Masa (kg) | AUBD 44 34 1200 2 guia
AUBD 44 34 1280 2.8 _ S
Carros accionados AURD 44 34 L300 DRCS 3 AUBD 60 34 1224 3.4 N° de Pieza Masa (kglm) é?/'g‘ogo &
AURD 44 34 L420 DRCS 39 FT 24 12 2.3
por cremallera O A e 34 AUBD 60 34 L304 4.3 Carriles planos = 1 G
AURD 60 34 L440 DRCS 4.2 AUBD 76 34 244 41 @ FT 40 20 .3 Carriles
AUBD 76 34 1344 5.6 : o
AURD 76 34 1320 DRCS 3.5 FT 66 33 17 pones
AURD 76 54 L360 DRCS 6.2 S
AURD 76 54 L500 DRCS 77 o o
AURD 120 54 1380 DRCS 7.4
AURD 120 54 L540 DRCS 9.4 N° de Pieza Masa (kg/m)
R 07.. 0.37 Cremalleras
N° de Pieza Masa (kg) | Cremalleras R 10 077
Mecanismo de bloque de los BK2525 0.2 % R15... 1.2
carros BK3525 0.3 S R 20... 33
BK4434 0.4
BK5025 0.6
BK6034 0.8
BK7634 1.5
BK7654 1.5
BK12054 19
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Masa de los Componentes HepcoMotion.com

& CAD

N° de Pieza Masa (kg) N° de Pieza Masa (kg)
. CS 18 0.006 SFC 25 0.120
MT:::‘;:“C;:,"“‘"* Cs 25 0.013 Abrazaderas SFC 35 0.240
CS 34 0.028 SFC 50 0.260
\\’/, CS 54 0.078 SFC 44 0.220
\4;% CW 195 0.006 SFC 60 0.370
' CW 265 0.010 SFC M76 0.530
CW 360 0.020 SFC 76 0.500
@ CW 580 0.055 SFC 120 1.050
LB 12 0.002 LFC 25 0.405
LB 20 0.003 LFC 35 0.740
LB 25 0.006 LFC 50 0.770
LB 44 0.016 LFC 44 0.630
LB 76 0.044 LFC 60 1.150
LB 195 0.002 LFC M76 1.780
LB 265 0.004 LFC 76 1.430
LB 360 0.008 LFC 120 2.750
LB 580 0.030
N° de Pieza Masa (kg)
- PO5 W7 T28... 0.011
Piflones PO7 W9 T28 0.031
. . PO7 W5 T28... 0.022
(tipo agujero
e P10 W11 T42... 0.160
P10 W7 T42... 0.120
P125 W14 T34... 0.20
P15 W8 T28... 0.125
P20 W20 T27... 0.430
P20 W13 T27... 0.300

N° de Pieza Masa (kg) N° de Pieza Masa (kg)
) SJ13... 0.008 i SR 18... 0.020
R°:::::::°’ SJ18... 0.019 '}\‘I"‘:'I:';’: SR 25... 0.050
SJ 25... 0.048 SR 34... 0.120
SJ34... 0.115 SR 54... 0.440
% SJ 54... 0.415 § (R 18... 0.021
L 13... 0.008 R 25... 0.055
4 L 18... 0.020 (R 34... 0.125
Rodamiontos L 25... 0.051 R 54... 0.450
para usar al vacio L 34... 0.120 BHR 18 C... 0.019
(ver el rodamienfo L 54... 0.425 BHR 25 C... 0.045
e capelanc BHJ 13 C... 0.007 BHR 34 C... 0.110
para la masa del BHJ 18 C... 0.018 BHR 54 C... 0.415
rodamiento para BHJ 25 C... 0.043 BHR 18 E... 0.045
vt el el BHJ 34 C... 0.105 BHR 25 E... 0.105
BHJ 54 C... 0.390 BHR 34E... 0.235
BHJ 13 E... 0.027 BHR 54 E... 0.800
BHJ 18 E... 0.045
il 25 2. 0105 N° de Pieza Masa (kg)
Bl e o 2 Rodillos LRN 18... 0016
BHJ 54E... 0.800 Estrechos ENEER o0
LRN 34... 0.085
N° de Pieza Masa (kg) LRN 54... 0.310
Rodamientos GSJ 195... 0.014
oSIimIine GSJ 265... 0.028 N° de Pieza Masa (kg)
GSJ 360... 0.065
o5 280, 0280 Rodillos LRN 25... 0.04
para usar al vacio LRN 34... 0.085
e 0.016 LRN 54... 0.310
GLJ 265... 0.030
GLJ 360... 0.070
GLJ 580... 0.290 N° de Pieza Masa (kg)
GBHJ 195 C... 0.013 . SFJ 25... 0.058
GBHJ 265 C... 0.023 Ro:::.:,:?s SF) 34... 0.130
GBHJ 360 C... 0.055 SF 54... 0.492
GBHJ 580 C... 0.255 % LF) 25... 0.060
GBHJ 195 E... 0.040 LF) 34... 0.135
GBHJ 265 E... 0.085 LF) 54... 0.505
GBHJ 360 E... 0.185
GBH)J 580E... 0.660
N° de Pieza Masa (kg) |
. ..SUJ 20... 0.018
Rodamiemtos .SUJ 25... 0.042
de rigidez .SU) 34... 0.097
axial
.SUJ 40... 0.172
% ..LUJ 20... 0.019
JLUJ 25... 0.046
LUJ 34... 0.102
.LUJ 40... 0.181

Catdlogo A
GV3 D

Rodamientos

Rodamientos
Flotantes
37

Catélogo A
GV3 u

Rodillos

Catdlogo E]I‘

GV3

Mecanismos

de lubricacién

Mordazas
o 35

Catdlogo A
GV3 U

Pifidén
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Los carros desmontables de Hepco se ajustan a todos los tamafios y tipos de guia de doble canto I, en todas las calidades de

precision.
Las placas de carro vienen totalmente mecanizadas de aleacién de aluminio y se suministran anodizadas.

Los carros se pueden especificar como unidades montadas (tipo AU) que se montan en la fdbrica y se ajustan a la guia

escogida, o bien sin guia para que el cliente realice el ajuste.

La caracteristica principal de los carros desmontables es la incorporacién de los rodamientos de doble excentricidad . Al aflojar
las tuercas de fijacién de los pernos de los rodamientos y girar la excéntrica con la llave de ajuste, se puede desenganchar el
carro de la guia (ver el catdlogo GV3 [4). Esto puede representar una gran ventaja sobre los carros esténdar @'y Slimline  ya

que para quitar éstos hay que sacarlos por un extremo de la guia o desmontarlos del todo.

Se pueden utilizar los siguientes tipos de rodamientos y mecanismos de lubricacién @ (ver la tabla de disponibilidad abajo a

la derecha).

El tipo de rodamiento doble que es la seleccion por defecto, consta de dos rodamientos individuales sobre un perno comin.
Esto ofrece cierta facilidad de ceder bajo la carga, con un funcionamiento mds suave, facilidad de ajuste y mayor tolerancia a

la desalineacion.

Ejemplo: Carro desmontable corto con lubricadores sobre una guia plana

Carros desmontables HepcoMotion.com

El tipo de rodamiento de doble hilera @ (DR) lleva incorporado un rodamiento de una pieza con dos hileras de bolas. Esto
ofrece una mayor capacidad de carga, sobre todo en la direccién radial y es menos susceptible a que queden atrapados los residuos.

La opcion de rodamiento con retenes de nitrilo (NS) proporciona un nivel de estanqueidad mds alto contra la introduccién
de agua o residuos que el tipo por defecto con sellos metdlicos. Esta opcién puede conducir a un pequefio aumento de la friccién.

La opcion de rodamiento de altura controlada (CHK) minimiza la variacién entre los rodamientos con respecto a la
importante dimensién K. Esto es conveniente en aplicaciones de alta precisién*>.

La opcién con lubricador 7 (LB) aplica aceite a las superficies de contacto en V a través de rascadores de fieltro sobre resortes
ligeros que se rellenan con aceite para proporcionar un gran intervalo entre periodos de lubricacién. La opcién con lubricador resulta
0til cuando se requieren las ventajas de mayor capacidad de carga y duracién junto con la de poca friccién comparado con las

caperuzas I:l;l

Los lubricadores se acoplan mediante tornillos, que atraviesan el carro ' para que se puedan quitar fécilmente a la hora de quitar

el carro de la guia .

Ver ejemplos de aplicaciones en la 1 10 del catalogo GV3 @

Ejemplo: Carro desmontable de longitud media sobre una guia con espaciador

L Rodamiento de doble J R D G*2
) excentricidad R
Lubricador K ‘ S | T Aguijeros de rosca para ‘0 4 x tapones obturadores
— Guia blang N o > uso del cliente ] ‘7 (suministrados)
e (16 ¢ — A1
- |
I & | i
L— = \
N | | )
S A PT3—1'«_ F —————~|—————— E =4
— \
-] G‘a : t
@B N @ 1 t
| o4 @@ i @@ | *
' o J ) ‘ J Agujeros pasantes para Guia _i_l 4 x tapones obturadores
Rodamiento concéntrico Placa del carro T Agujeros roscados para uso del cliente acoplar el lubricador con espaciador (suministrados)
D Punto de referencia** L
(rodamiento concéntrico
a este lado)
, Para usar con guias L2
Numero de 3 s ” o o 3 2 -
e = @ A (GB| C E F G J K N P*2 Q R Carro corto Carro medio Carro largo T Max Capacidad de carga (N)
: ~ Pl [p2&P3 P p2ars 0 x profundicd L D | S L D | S L D | S DRL | DRL2 |Doble Li|Doble L2
AU 12 13R ... [NMS 12|MS 12| 12 | 13 | 40 |23.3| 30 19 | 192 [ 10.1 | 546 | 1.49 | 1.6 | 3.8 |12.5x4.8| 7.34 50 35 17 75 60 25 100 85 50 4xM4 240 240
AU20 18R ... |[NV20 | V20 | 20 64 [ 359 | 50 |24.75|24.95 4.5 16 x7 10 65 43 20 100 55 88 140 95 124
18 124 | 6.75 | 2. 2.2 4xM5 760 1200 500 400
AU28 18R ... [NV 28| V28 | 28 72 | 439 | 58 [25.75|2595 5.3 16 x 8 11 75 52 25 125 80 110 175 130 160
AU2525R ... [NS25 | S25 | 25 80 | 483 | 65 |30.5|30.7 236 22x8.4 | 11.5 80 51 24 135 74 120 180 120 164
AU3525R..|NS35| S35 | 35| 25| 95 | 583 | 80 | 31.5|31.7|166| 9 ' 25 | 65 [22x94 | 12.5 100 70 40 150 90 130 200 140 180 4xMé 1600 3000 1280 1200
AU5025R ... [NS50 | S50 | 50 112 {733 | 95 33 | 33.2 2.34 22x109| 14 110 80 50 160 100 140 220 160 200
AU 44 34R ... INM 44| M 44 | 44 116 | 748 | 96 | 38.5 | 38.7 3.08 25x8.7 | 14.5 125 88 50 180 103 160 225 153 206
AU 6034R..|INM60|( M60 | 60 | 34 | 135 | 90.8 | 115 | 41 | 41.2 | 21.3 | 11.5 3.05 3.2 | 83 | 25x11 17 150 110 60 200 125 180 280 205 260 4xM8 3600 6000 3200 2800
AU76 34R .. INM76| M76 | 76 150 [106.8( 130 | 42 | 42.2 ’ 25x12.5| 18 170 130 80 240 165 220 340 265 320
AU76 54R ... | NL76 | L76 | 76 185 |123.0| 160 | 58.5 | 58.7 32x13.5| 20 200 140 90 300 198 270 400 298 370
54 347 | 19 | 456 | 4.7 | 143 4xM10 10000 | 10000 7200 6400
AU 120 54 R ...[NL 120 | L 120 | 120 240 [167.0| 210 | 62.5 | 62.7 32x175| 24 240 180 120 360 258 330 480 378 450
L
Notas: Detalles de Pedldo Disponibilidad de las
) opciones de los carros

1.

Las cargas méximas que se citan presuponen la lubricacién de la superficie de contacto entre los rodamientos [ y la guia . La mejor manera de lograr
esto es mediante caperuzas 4 o lubricadores . Se recomienda enérgicamente determinar la carga y la duracién empleando los métodos que se muestran
en la seccién de Cdleulos de Carga/Duracién @ del catdlogo GV3. Las capacidades de carga estdtica y dindmica de los rodamientos (C y Co) que a
menudo citan otros fabricantes no son la mejor base para calcular la duracién préctica. Se incluyen cifras C y Co en las pdginas sobre rodamientos a
efectos comparativos.

El margen de tolerancia para el rectificado hard variar algunas dimensiones segin la calidad de guia seleccionada. Todos los carros [ son compatibles
con todas las calidades de guia.

El tamafio de carro AU 28 18 lleva incorporado un hueco en la superficie inferior para el paso libre de los tornillos de fijacién cuando se usa con la guia
plana V28. La dimensién P en la tabla incluye este hueco.

Los rodamientos de altura controlada (CHK) estdn disponibles en cinco bandas, agrupados en bandas de 0,020 mm de B1-0,050 mm a B1+0,050 mm,
con respecto a la dimensién B1 dada en la seccién Rodamientos Estédndar del catdlogo GV3. Se suministran en conjuntos de hasta 50 unidades dentro
de la misma banda de tolerancia como estdndar, con mayores cantidades disponibles previa peticién. Los clientes que requieran rodamientos CHK con
la misma banda de tolerancia con respecto a un nimero de carros, deberdn indicarlo a la hora de cursar el pedido.

El punto de referencia identifica el borde de referencia que se usa en la fabricacién. Los rodamientos concéntricos siempre se montan en este lado.

2 x AU4434 L180 R (LB) (DR) (NS) (CHK) + N° de pieza de la guia

carro montado

longitud del carro L = 180mm

R = Carro tipo desmontable

Opcién de lubricacién
LB = Lubricadores 4

Niémero deJ
carros [ por guia @
AU... = N° de pieza

Dejar en blanco si no se requieren.

Dejar en blanco si no se requiere
guia. El carro se suministrard para
ser ajustado por el cliente

CHK = Rodamientos de altura controlada™
Dejar en blanco para los rodamientos esténdar

~ NS = Rodamientos con retenes de nitrilo @
Dejar en blanco si no se requieren
DR = Rodamientos de doble hilera
Dejar en blanco si no se requieren

Numero de
9 - |DR| - [NS|LB |CHK
pieza
o S 3
3 S|E| |2
Slel5|c] 8L
s|e|ls|8|s|5
t|E| E|l w|T| ©
(] o| ©
€2 8l || 8
2|3z 2|<| =2
2lald|L|2]=<
AUT213R..[V | x| % |V [V |V
AU20 18R...|V |V | = |V |V |V
AU28 18R...|V |V | % |V |V |V
Larger sizes | v/ [V |V |V [V |V

& CAD

A

Masa de los
componentes

0 2023

Catdlogo EZI'

GV3

Guias

Catélogo A
GV3 D

Rodamientos

Catdlogo E}I‘

GV3

Mecanismos

de lubricacién

Catélogo A
GV3 o

Vigas con
guia
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Sistemas con Cremallera y Piiéon HepcoMotion.com

Las cremalleras [, pifiones con eje, bridas de accionamiento y reductores o motorreductores de CA de Hepcomotion se
pueden utilizar para construir una amplia configuracién de sistemas accionados por cremallera.

Los carros accionados por cremallera @ Hepco funcionan en las guias con espaciador de doble canto ' con cremalleras
mecanizadas a precision.

Abajo se muestran dos ejemplos de otras configuraciones:

Sistema con guias con espaciador de simple canto opuestas [

Una guia con espaciador de simple canto tiene una cremallera mecanizada en la cara posterior, engranada con un pifdn.

Sistema con cremallera accionada

En una placa fija hay montados una brida de accionamiento y un reductor de tornillo sin fin de eje hueco accionado por
un motor.

Nuestro departamento técnico le puede asistir con todos los aspectos de especificacién y pedidos.

Pinones con eje HepcoMotion.com & CAD

Los pifiones con eje incluyen un eje alargado con didmetro enchavetado y son compatibles con los carros accionados
por cremallera @, que incorporan el eje de accionamiento Hepco y un reductor de tornillo sin fin con eje hueco con
motorreductor de CA.

Todos los pifiones con eje tienen dientes endurecidos de médulo métrico, con un dngulo de presién de 20° conforme a Chgr“:;o‘::n'z

ISO 1328 grado 6. @ 2023

Los pifiones se suministran con una chaveta, arandela sujetadora y tornillo que se necesitan para su conexién con el

reductor de tornillo sin fin. Catiogo [

Para un éptimo rendimiento, se deberdn lubricar los dientes de la cremallera @' y el pifién con grasa lubricante con base
de jabén de litio de consistencia N° 2.

Carros accionados

Ver ejemplos de aplicaciones en las [0 13, 15 y 17 del catdlogo GV3 @ L porcenalers

J rosca x longitud
tornillo de cabeza plana

N hasta DIN 7991 (suministrado) S = tamafo del diente —
| [ (médulo métrico) ¢ Uj';;gc o
M. LoE oF B, Q. N 06
== I I F* [2a) <C b
! i ,,4!;4 Q| Q
@D(ho) g —-i—— — L —) - 8| 2
| 2
| x| E
K (N~;>)J LT [ Lop e
Seccion BB C H = L Arandela sujetadora R = nimero de dientes
L* G (suministrada)
Nomero de A|B|C|D|E|F |G|H J K| L~ M| N P |  Q|R|S
Pieza Rosca x longitud
P1O W11 T42S ... 42 | 44 | 23 | 15 | 30 | 23 | 76 | 40 Mébx16 5 |[segtnpedido| 3 1M | 24| 4 | 42 1
P125 W14 T34 S ... |42.5| 45 |25.5| 20 | 30 | 30 | 81 | 50 M8x20 6 |seginpedido| 3.5 | 14 | 32 | 5 | 34 |1.25
P15 W8 T28S ... 42 | 45 |19.8| 15| 30| 23 | 76 | 40 M6bx16 5 57.4 3 8 | 24| 4 | 28|15
P20 W20 T27 S ... 54 | 58 | 35 | 20| 40| 30| 81 | 50 M8x20 6 |seginpedido| 3.5 1 20 | 32 | 5 | 27
P20 W13 T27 S ... 54 | 58 | 25 | 20 | 40 | 30 | 81 | 50 M8x20 6| 644 35|13 (32| 5 |27 | 2
Nomero de Par usar con
Pieza f W}J’
: S
P1O W11 T42S ... - NSE...R
P125 W14 T34 S ... - NME...R
P15 W8 T28S ... R15... - NM...R
P20 W20 127 S ... - NLE...R
P20 W13 127 'S ... R20... - NL...R
Detalles de pedido
P20 W13 T27 S (68) (D20)
Némero de pieza: Piién con eje | Didmetro de engrane del eje, D = 20 mm

Dejar en blanco para pifién de agujero pasante

Longitud del eje del pifidén (Dimensién ‘L' arriba)
en mm

Notas:

1. La longitud del eje del pifién dependerd del disefio exacto. Los pifiones con eje se fabrican a la longitud deseada partiendo de las existencias
parcialmente mecanizadas, para asegurar asi una entrega rdpida y un precio econdmico. Las longitudes que se muestran para el PI5W8T28 y
P20W13T27 son las que se usan en el carro accionado por cremallera 4 de Hepco. Otras longitudes estén disponibles, previa peticién.
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Carros accionados por cremallera personalizados HepcoMotion.com

La informacién presentada en esta seccién detalla las opciones disponibles cuando se especifica un carro accionado por

cremallera GV3 que no sea estandar. Para las especificaciones estdndar, consulte el catdlogo GV3 [.

Los carros accionados por cremallera incluyen el reductor de tornillo sin fin, eje de accionamiento y el pifidn con eje del
médulo adecuado. El reductor se puede suministrar acoplado a un motor de CA integral de Hepco, que es el método mds
econémico de producir un movimiento lineal de punta a punta y que se puede controlar con el controlador de velocidad de
CA. El reductor también se puede suministrar con una brida y un eje de entrada disefiados para ser compatibles con otras
marcas o fipos de motores, incluyendo motores paso a paso y servos, que se benefician de la baja holgura que ofrece el

reductor de Hepco.

Se pueden especificar carros de tipo desmontable, que permite desenganchar el carro de la guia @ en cualquier parte
del recorrido sin tener que desmontarlo del todo. Estos carros estén disponibles en un plazo corto para los clientes que

desean montar su propio motor, reductor y pifién.

Los carros accionados por cremallera se suelen suministrar como unidades montadas (tipo AU) que se montan y se
ajustan a la guia en fdbrica. Para detalles més especificos en cuanto a las opciones para rodamientos [, dispositivos de
lubricacién @' y capacidades de carga, consulte el catdlogo GV3™'. Para detalles del rendimiento del accionamiento lineal,

8-9.

consulte las 11

Ver ejemplos de aplicaciones en [0 13 del catdlogo GV3 1

. Usar con
NUmero de
ieza @ A|B F F1 G (G1| G2 (H | J K N[ P |P] Q Q1| R S T ) V |[VI| W W1 W2 W3 W43  Z fuerza de
P ~ Estandar | Desmontable P1 P2 & P3 P1 &P2| P3 MOD | PCD cremallera N*5
AURD 44 34... | NM44..R | 44 | 133 | 38.2 72.3 74.8 28.8 |22 | 978 | 56 | 74.1 14 18 | 22.5 |70 213 |34 | 17 42 42.25 | 8 26 265 | 1.5 42 35 71 5.4 7.5 25 (118 400
AURD 60 34... | NM60..R | 60 | 144 | 29.7 88.3 90.8 20.3 | 22 | 105.3 | 56 | 74.1 41 18 | 22.5 |70 21.3 | 34 | 17 42 42.25 | 10 42 425 | 1.5 42 35 71 5.4 7.5 25 [ 118 400
AU RD 76 34... NM76..R | 76 | 154 | 21.7 | 104.3 106.8 12.3 1 22 | 113.3 | 56 | 74.1 41 18 [ 22.5|70 213 | 34 | 17 42 42.25 | 12 58 58.5 | 1.5 42 35 71 5.4 7.5 25 | 118 400
AURD 76 54... NL76...R 76 | 193 | 41.2 119.1 123 272 | 33 | 141.2 | 80 [ 100.6| 57 | 20 | 36.5|98 347 | 54 | 25| 58.5 | 58.75 | 15 50 50.5 54 | 345 | 725 | 6.5 9.5 32 | 147 700
AURD 120 54... | NL120..R | 120 | 240 | 38.5 | 163.1 167 24.5 |33 | 182.5 |80 | 119.8| 111.3 | 20 | 36.5 | 98 34.7 | 54 | 25| 58.5 | 58.75 | 45 94 94.5 2 54 | 345|725 | 6.5 9.5 32 | 147 700
Ver la tabla de la siguiente pdgina para las dimensiones C, D, E y L. Como especificar el formato y tamano del carro
Existen tres estilos de carro con posiciones para el montaje del motor segin se muestra en el esquema de abajo. Se especifican
M - Aquieros de rosca para L el estilo y tamafio al seleccionar los valores que se requieran para las dimensiones C, D, E y L en la tabla debajo del esquema.
uso dgl <|:|ienie (opcioncﬁes)*a E Se puede escoger cualquier valor para estas dimensiones, sujeto a las limitaciones recomendadas en la tabla.
Gui o C D Si se especifican lubricadores [ con el carro de estilo 2, se colocardn de manera descentrada tal y como se indica en el esquema.
d:ljlo([:)?: :;E:;CIG °r = ‘ = l Se pueden montar el motor y la caja reductora en cualquiera de las 8 orientaciones. Consulte la 11 6.
con cremallera N $_ N L L
N 4% @) +- 1]+ - E E
Para las dimensiones y | 7 o—1 / T o]
o> O R A S C D | C D D
especificaciones del H \ ‘ \ ‘
motor de CA, caja B| ~A| 19— ©— Fi G2 S B Fn T A% Fe 7@ Y T @NF
reductora de tornillo - a5 Py . %3"&5 =2 e B3 LA o G Sl I Pk Nt J B9 oy
. g . ‘ :
sin fin y la brida de %\ Lol | BG] & 4 - § () A R S il
accionamiento vea la S ! EE 4 @t S\ Q@ji +‘@jﬁ I+ i\‘@jﬁ
o 6. v ﬁ* NG \/ — : — — —
; Estilo 1 Estilo 2 Estilo 3
V - tamafio de los dientes de (X_ L
cremallera y el pifién (médulo)— Caperuza (opcional) Mubricador [opC|onc||) N —
b _ N Estilos de| Nomero de Valores minimos recomendados i
unto de referencia para V] X Con caperuzas Con lubricadores
aguijeros del cliente M Rodamientos concéntricos en este lado carro RIEZX C D E L c D D1 E L
! Pifion PCD
Estilo 1 AURD...34... 36 F1 C+D+92* | E+60 18 F1 C+D+73* | E+60
—_— Pifién con eje _ AURD...54... 51 F1 C+D+119*| E+75 28 F1 - C+D+91* E+75
= Se suministran _ %_- Estilo 2 |_AURD..34.. 36 182* | C+92* | C+D+36 18 177* 124 C+89* | C+D+18
) fapones obturadores Reductor de fornillo sin fin - AURD..54.. | 51 237* | C+119* | C+D+51 | 28 235* 154 | C+118* | C+D+28
Regulador del pién para 1= J ¥ pora los agujeos con efe hueco — Etilo 3 | AURD..34.. | E+92° Fl 59 | C+D+36 | E+73* Fl 59 | C+D+18
el engrane correcto“ } } de las caperuzas Tapones obturadores Brida de L1 AURD...54... E+119* F1 73.5 C+D+51 E+91* F1 73.5 C+D+28
———= lubricadores x 4 (suministrados) . . _L L = Las cifras sefialadas con un * son los minimos que se pueden lograr sin que la brida tape el agujero escariado del perno del rodamiento [ ni las caperuzas de
l ‘ ‘ Wi Zegun la —i { accionamiento ‘ ‘ - retén [7 o lubricadores. Se pueden lograr unos valores inferiores a éstos si no le importa al cliente la superposicién. A la hora de especificar estas dimensiones
: : necesidad = W2 A W3 : ‘ ‘WA‘ 1 1 reducidas el cliente deberd asegurar que el pifidén no entorpezca los rodamientos, caperuzas de retén ni lubricadores.
N[ ] ===t ! T W i .
s| MpEE . IH : St ey ,,,,,,,,,,,,,Wwﬁmmmﬂ Detalles de pedido
5 ; [ |
I'[ 11 ﬁ AURD4434 1288 C36 D100 E228 (M) (R) (DR) (NS) (CHK) (CS)
U Pl IR Q1 Z Niémero de pieza l Opciones de lubricacién:
AU... = Carro montado €S = para caperuzas o LB = para lubricadores
Notas: Longitud del carro L = 288 mm Dejar en blanco si no se requieren
1. las capacidades de carga méximas que se citan en las pdginas del catdlogo GV3 sobre carros esténdar [ y carros desmontables presuponen la lubricacién Dimensién € = 36 mm CHK = Rodamientos de altura controlada*?

de la superficie de contacto entre los rodamientos 7'y la guia . La mejor manera de lograr esto es mediante caperuzas [ o lubricadores 4. Se recomienda

enérgicamente determinar la carga y la duracién empleando los métodos que se indican en la seccién de célculos del catdlogo GV3 .

2. Los rodamientos de altura controlada (CHK) se suministran de stock, por lo que puede haber restricciones en cuanto a cantidades disponibles. Consulte la

36 de esta guia. Los clientes que requieran rodamientos CHK con la misma banda de tolerancias respecto a varios carros deben especificarlo en su pedido.

3. Se puede proporcionar cualquier cantidad de agujeros de montaje de rosca ‘M’ de cualquier tamafio en cualquier posicién disponible. Estos se pueden

especificar en los detalles de pedido después de la designacién M al poner las coordenadas X e Y relativas al punto de referencia, seguidas del tamafio
del agujero de rosca. Ejemplo: M-X10Y25M6 x=10mm, y=25mm, tamafio de agujero = Mé. Se debe tener cuidado en evitar el posicionamiento de un
agujero para que atraviese el drea de contacto entre la caperuza y la placa del carro, ya que esto provocaria una fuga de la grasa lubricante.
4.  Lla opcién de carro desmontable no estd disponible conjuntamente con las caperuzas.
5. Lafuerza de accionamiento de la cremallera indicada estd determinada por el tamafio de la cremallera y el pifidn, rodamientos del reductor, los engranajes

y el servicio. Consulte las [

8-9 para mds detalles.

Dimensién D = 100 mm

Dimensién E = 228 mm

M = Agujeros de montaje del cliente*?
Dejar en blanco si no se requieren

R = para la opcién de carro desmontable*

Dejar en blanco si no se requiere

Motor de CA/Caja reductora de tornillo sin fin J

Guia con espaciador de doble canto con cremallera montada

Dejar en blanco si no se requieren

S = Rodamientos con retenes de nitrilo

Dejar en blanco si no se requieren
DR = Rodamientos de doble hilera

Dejar en blanco si no se requieren

6-7 - Indique el nimero de pieza como segunda linea de su pedido.

- Indique el nimero de pieza como tercera linea de su pedido.

& CAD
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Carros accionados por correa HepcoMotion.com & cro

Se pueden suministrar carros accionados por correa de Hepcomotion para ser acoplados a 10 tamafios de guias de doble canto @ El carro C‘CCiO”C‘d? por correa i”COFP?rC‘ un suietattlor y ten.sor integral en cada extremo. El sujetador asegura la correa
en todas las calidades de precisién. Todos tienen los beneficios de los carros estdndar 4 ademds de otras caracteristicas adicionales: dentada y los tornillos de fijacién permiten un pre-tensionado y ajuste controlados.
Los carros se pueden especificar con la opcién desmontable, que es la caracteristica clave del carro desmontable. Esto permite Ademds del carro, Hepco suministrard la correa y poleas necesarias para completar el sistema. Las correas son de poliuretano @
desenganchar el carro de la guia en cualquier posicién a lo largo de la misma, sin tener que desmontarlo del todo. con refuerzos de acero, y los dientes tienen el perfil AT de gran resistencia. Se pueden pedir poleas de transmisién con dientes de Moo e e
Cada carro accionado por correa lleva incorporado una placa base y una placa superior desmontable que se puede perfil AT sin holgura en un sélo tamafio para obtener un coeficiente de transmisién Uil para la mayoria de las aplicaciones. Las componentes
simplemente desatornillar y mecanizar segin se requiera. Se proporcionan agujeros roscados en posiciones convenientes para el poleas locas son lisas, sin dientes y se suministran con 2 rodamientos a bolas de ranura profunda montados, listas para montarlas 2023
acoplamiento de componentes. sobre un eje.
Los carros accionados por correa se suelen suministrar como unidades montadas (tipo AU) que se montan y se ajustan a la guia en Los clientes que deseen mover el carro en una guia plana [ deben especificar la opcién con agujeros de fijacién escariados en Catdlogo [
fdbrica. Se ofrece informacién sobre las opciones para rodamientos [, dispositivos de lubricacién [ y capacidades de carga en la la guia ya que de otro modo la correa tocaria las cabezas de los tornillos.
s . ’ z }
pdgina sobre carros estandar*! en el catdlogo GV3 [1. Los clientes que deseen un carro accionado por correa montado en una viga con poleas, deberdn considerar el sistema lineal
Ejemplo: Carro corto con caperuzas en una guia con espaciador accionado DLS de Hepco que es un sistema de posicionamiento completo y listo para el montaje que incluye un motor impulsor,
c dentad . I Lp*4 si asi se requiere. | Guies
orrea dentada opciona . — 5
P | Ver ejemplos de aplicaciones en 1 13, 14 y 16 del catalogo GV3 [ .
AV Es 0 Catdlogo [
| . . A ova
Ejemplo: carro corto con lubricadores en una guia plana
Los pasos de la correa -@- I
son AT5 y AT10 |
- - | @ qurjs
} B A @ @ estandar
- N i atdlogo
Los anchos de la correa son ! e
20 (para ATS) ©
25 (para AT10) |
Longitud méxima = 50m | @- .
f Rodamientos
G Agujeros roscados para uso del cliente*4 v @
11
*4 . .
S Sujetador y tensor de la correa— Tornillos tensores G o
ﬁ ! de la correa
i C T - Tornillos de fijacién I Tornillo del sujetador ~ Tapa del
| .
] @ @ . o . C Rodamientos de de la placa superior de la correa extremo Mecarismos
] ' = 1 . BN Vavavavavavan] ranura profunda Placa superior “ Placa sujetadora Sujetador de la correq 22 ubreecen
Y i — © —:i—o O?Eiir:l 6| K OT \ (montados)*” desmontable Tornillo regulador )
Guia con ‘ / L LM ‘ L C r ‘ de la tensién— | correa e &
. el Sl nuial = S 7
espaciodor : : Capervza i I = Sl \ NN\ 27l
H Q H‘U‘§ T P \_I/—u—u—\./—mJ I"'LI H [P R X =+
o T : : | : ! Célculos de
NG d Para usar con | &T ‘_+_n LUbriCOIEO_F—_I Carga/Duracién
umero de > . h .
2 , Rodamientol A | B (C| D** | E F*4 G* H J*2 K Rodamiento Rodamiento ‘ D
ieza 7 @ ami mie )
i . / o N° de agujeros x rosca P1 | P2 &P3 excéntrico concéntrico Guia plana
AUBD 35 25... | NS35 S35 25 35[/90|13|70|150| 48 | 50 |100| 4xMé 6xM6 | 88 | 45 | 452 | 18 Nomero de L*a LP*4 M N*2 P | @ R*2 S T*a u Vv*
AU BD 50 25... | NS50 S50 25 50(112(14|82|162| 60| 50 | 90 | 4xMé 6xM6 (103 | 47 | 47.2 18 pieza P1 &P2| P3 P1 | P2 &P3
AU BD 44 34...| NM44 M44 34 441116[15|95|168| 65| 60 | 920 | 6xM8 6xM8 [ 114 | 54 | 54.2 (22.5 AU BD 35 25... | 150 | 230 [ 138 | 218 | 8x3 25 [254]16.6| 9 2.4 2.5 | 55| 4xM6 | 5xM6 | 70 | 97 | 180
AU BD 60 34... | NM6&0 M6&0 34 601135(17111911991 75 | 75 | 115 | 6xM8 6xM8 [130| 58 | 582 [22.5 AU BD 50 25... | 160 | 240 | 148 | 228 | 10x3.5| 40 [40.4|16.6| 9 | 2.4 | 2.5 |55|5xM6|5xM6 | 88 | 112 | 192
Umaa s T v T a2 alhclchsaEsicl@mim eoe | aon el e 55s AUBD 44 34.. | 200 | 280 | 184 | 264 | 8x3 | 26 [26.4]213|11.5] 3.1 | 32 |70|5xM8 | 5xM8| 90 | 130] 215
AUBD 60 34... | 224 | 304 | 208 | 288 | 10x3.5| 42 |42.4121.3|11.5] 3. 3.2 |70 |5xM8 | 5xM8 | 109 | 156 | 236
Numero de Poleas NUmero de pieza| Tensién de la correa*s AUBD 76 34... | 244 | 344 | 228 | 328 | 12x4 58 [58.4|21.3[11.5] 3.1 3.2 |70 | 5xM8 | 5xM8 | 124 | 188 | 288
i U i Gmero de dientes | del i . M
pieza Numero de piezal W |W1 | X | X1 Y Z |N de diente elacorrea |De trabajo| Max Defa"es de pEdIdO
AU BD 35 25... | TP20..& IP20... | 49.5 | 47 25 27 12 | 394 27 DB 20 ATS... 560 5390 AUBD4434 L200 (R) (CS) (DR) (NS) (CHK) (T) + NGmero de pieza de la guia
AU BD 50 25... | TP20..& IP20... | 49.5 | 47 25 27 12 | 394 27 DB 20 ATS... 560 5390 | T T T S T
NG de bi T = Opcién sin posibilidad de
AUBD 44 34... | TP25..&IP25... 67 67 30 32 15 | 56.8 20 DB 25 ATI1O0... 1225 12450 umero de pieza desaiust teri
AU... = Carro montado |uste posterior
AUBD 60 34... | TP25..&IP25.. | 67 | 67 | 30 | 32 | 15 | 568 20 DB 25 ATIO... | 1225 12450 Al... Dejar en blanco si no se requiers
AUBD7634.. | TP25.81P25.. | 67 | 67 | 30 | 32 | 15 | 568 20 DB 25 ATIO..| 1225 12450 Longitud de carro L = 200mm CHK = Rodamientos de altura confrolada*®
Notas: R = Opcién de carro desmontablfé Dejar en blanco si no se requieren
1. Para las capacidades de carga, consulte la pégina sobre carros estandar [ en el catdlogo GV3. Recomendamos enérgicamente que determinen la carga Dejar en blanco si no se requiere NS = Rodamientos con sellos de nitrilo
y duracién a través de los métodos que se muestran en la seccién de Cdlculos/Duracién en el catdlogo GV3 . Lubrication Options . . .
5 H q . T o g p . : . . p Dejar en blanco si no se requieren
. margen de folerancia para el rectificado hard variar algunas dimensiones segin la calidad de guia seleccionada. Todos los carros son compatibles con CS = caperuzas o LB para lubricadores
todas las calidades de guia . Di pb| . P . DR = Rodamientos de doble hilera
3. Los rodamientos de altura controlada (CHK) se suministran de stock, por lo que puede haber restricciones en cuanto a cantidades disponibles. Consulte e[ar en blanco si no se requiere De]or en blanco si no se requieren
la 1 36 de esta guia. Los clientes que requieran rodamientos CHK con la misma banda de tolerancias respecto a varios carros deben especificarlo en .
su pedido. Detalles de pedido para poleas y correas:
4.  Se pueden pedir carros en dos longitudes estandar, por lo tanto, los centros ‘D’ de los rodamientos y la cantidad y posicién de los agujeros de montaje TP 20 AT5 T27 P12 0————Polea de trunslt.li.sjén dentada para correa AT5 de 20mm de ancho con 27 dientes y agujeros lisos de 12mm.
de componentes ‘G’ variard como corresponde. Se pueden pedir carros de longitudes distintas que Hepco fabricard segin sus necesidades especiales. TP 25 AT10 720 P15 0—————Polea de transmisién dentada para correa AT10 de 25mm de ancho con 20 dientes y agujeros lisos de 15mm.
5. Llatensién maxima de la correa que se cita corresponde a la carga de ruptura, y se ofrece sélo a titulo comparativo. No se debe sobrepasar la tensidn de IP 20 P12 Polea loca para correa de 20mm de ancho con rodamientos acoplados para rodar en un eje de 12mm &
trabajo de la correa cuando se usa con poleas y dispositivos sujetadores de Hepco. IP 25 P15 Polea loca para correa de 25mm de ancho con rodamientos acoplados para rodar en un eje de 15mm &
6. La opcién desmontable no se puede pedir conjuntamente con caperuzas [. DB 20 AT5 12345——————— Correa de transmisién de 20mm de ancho con perfil dentado AT5. L2345 representa la longitud deseada en mm
7. lapolea loca IP 25 P15 va montada sobre 2 rodamientos a bolas de ranura profunda 6302 2RS acoplados (C = 11400N, Co = 5400N por rodamiento). DB 25 AT10 L3456 ———— Correa de transmisién de 25mm de ancho con perfil dentado AT10. L3456 representa la longitud deseada en mm

La polea loca IP 20 P12 va montada sobre 2 rodamientos a bolas de ranura profunda 6001 2RS acoplados (C = 5070N, Co = 2360N).
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Topes amortiguadores HepcoMotion.com

4 CAD

Catélogo E}I'

GV3

Carros

Catdlogo [
GV3 U

Guias

Los topes amortiguadores de Hepcomotion proporcionan un tope fisico al movimiento lineal y una proteccién contra
impactos en caso de rebasar el recorrido establecido del sistema

El amortiguador cénico proporciona una desaceleracién controlada del carro [ para proteger el sistema y la carga.

Los topes amortiguadores son adecuados para ser utilizados con las guias con espaciador [ y planas [ desde un ancho
de 25 mm a 120 mm. Para una méxima flexibilidad, se pueden posicionar en cualquier lugar a lo largo de la longitud de
la guia.

Ver ejemplos de aplicaciones en la [ 11 del catdlogo GV3 7

ESN 25/35/50 ESN 44/60/76/120

HepcoMotion.com

Bloques de Fijacion de Amortiguadores

Llos amortiguadores SH de Hepcomotion son un medio coste-efectivo de incrementar de forma significativa la vida de un
sistema GV3 reduciendo la tensién en los elementos vy fijaciones internos, asi como reducir el desgaste en la guia @ en la zona
crucial de desaceleracién. Los amortiguadores de Hepco permitirdn obtener mayores velocidades operacionales, reducir costes de
mantenimiento, disminuir el nivel de ruidos y mejorar la seguridad en caso de fallo del sistema de control. Los bloques de fijacién
de amortiguadores se suministran ya montados en la guia con espaciador, a fin de proporcionar un medio capaz de soportar
altas fuerzas de desaceleracién. Son compatibles don los carros esténdar @, carros desmontables y tipo Slimline M.

Los bloques de fijacién de menor tamafio (ver tabla) se fijan directamente al final de la guia, mientras que los de mayor tamafio
se fijan a la superficie superior. La posicién de montaje en la superficie superior es habitualmente al final de la guia, tal y como se
muestra, pero se puede especificar cualquier posicién. Esto puede ser Util en los casos donde un nimero de carros operan en la
misma guia. También se pueden utilizar los bloques de fijacién de montaje en la superficie superior de las guias planas. En este
caso la guia se suministra con agujeros taladrados con una broca de didmetro un poco mayor que el tornillo a que corresponde
por lo que serd necesario que el cliente provee agujeros de sujecién roscados en la superficie de montaje de su méquina.

Encontrard més detalles de los amortiguadores en el catdlogo técnico SH Amortiguadores. Se deberan solicitar por
separado, completos con la opcién Almohadilla Suave.

A E Amortiguador B Bloque de Fijacién
(cuerpo roscado
para una Almohadilla Suave

osicién ajustable
P I ) — Carro

F| B

N° de Usar con

pieza I';/ @ A B c D E F G
ESN S25 NS25 S25 56 38.6 38 19 6 39.5

ESN S35 NS35 S35 69 38.6 38 19 6 39.5

ESN S50 NS50 S50 84 38.6 38 19 6 39.5
ESN M44 NM44 M44 82 45.6 44 19 8 46.5 30
ESN M60 NM60 M60 100 45.6 44 19 8 46.5 44
ESN M76 NM76 M76 118 50.6 44 19 8 51.5 50
ESN L76 NL76 L76 122 67.6 48 40 10 68.5 50
ESN L1120 NL120 L120 164 72.6 60 40 10 73.5 90

Par de apriete | Fuerza estatica Energia de Par de apriete | Fuerza estatica Energiq de

N° de del tornillo méxima impacto N° de del tornillo méxima impacto

pieza de fijacién (N)* maxima pieza de fijacién (N)* maxima

(Nm) (J)*2 (Nm) (J)*2

ESN S25 23 1000 6 ESN M60 47 2000 18
ESN S35 23 1000 6 ESN M76 47 2000 18
ESN S50 23 1000 6 ESN L76 80 6000 36
ESN M44 47 2000 18 ESN L120 80 6000 36

Detalles de pedido

ESN Tope amortiguador M44 = Para tamaio guia

Notas:

1. Indica la méxima fuerza que se puede aplicar al amortiguador tope GV3 bajo aplicaciones graduales.

2. Indica la méxima energia que puede ser absorbida por el amortiguador tope GV3 bajo condiciones de impacto repentinas.

3. El propésito de los amortiguadores tope es para impactos infrecuentes. Consulte la 11 33 el catélogo de los Amortiguadores SH para unidades

adecuadas en caso de impactos frecuentes.
4.  Para montar las unidades de tamafio ESNS25, ESNS35 y ESNS50 a una guia plana GV3 con los agujeros sin escariar, se deberdn fijar los
amortiguadores topes antes de montar los tornillos de fijacién de la guia plana.

e 1
00 | =
Bl I Para usar con
oque de Fijacion —

Nomero de pieza = / A B C D E
SHBS 35 20 NS 35 SH20 30 12 40 25.5 M20 x 1.5
SHBS 50 20 NS 50 SH20 40 15 45 26.1 M20 x 1.5
SHBS 50 25 NS 50 SH25 40 15 45 26.1 M25 x 1.5
SHBM 44 20 NM 44 SH20 40 15 50 31.4 M20 x 1.5
SHBM 44 25 NM 44 SH25 40 15 50 31.4 M25 x 1.5
SHBM 60 20 NM 60 SH20 44 15 50 32.7 M20 x 1.5
SHBM 60 25 NM 60 SH25 44 15 50 32.7 M25 x 1.5

A Amortiguador B
F E (cuerpo roscado
| para una -
L L posicién ajustable) 'rr
c D v i
ool [ | — Tt f
Planc)| | ! S i i
M ° D' {Guia Plana) Il . :
) i L ]
e '
0 T Tt Para usar con
oque de Fijacién , X "
. 7 Max (con Guia P2/P3)
Nomero de pieza A | B E F| G
pieza |5 7 c|lc|p | D
SHBM 76 20 NM & M 76 55| 15| 652 | 56.5| 333|245 |M20x1.5|37 | M8
SHBM 76 25 NM & M 76 55| 15| 652 | 56.5 | 33.3 | 245 |M25x1.5| 37 | M8
SHBL 76 20 NL & L 76 5515|737 | 595 | 49 | 347 |[M20x1.5| 37 | M8
SHBL 76 25 NL & L 76 55| 15| 737 | 595 | 49 | 347 |[M25x1.5| 37 | M8
SHBL 120 20 NL & L 120 90 | 15| 73.7 | 59.5 | 50.7 | 36.4 | M20 x 1.5 | 70 | M8
SHBL 120 25 NL & L 120 SH25 90| 15 | 73.7 | 59.5 | 50.7 | 36.4 | M25 x 1.5 | 70 | M8
SHBL 120 36 NL&L 120 |[SHA3625/3650| 90 | 15 | 73.7 | 59.5 | 50.7 | 36.4 | M36 x 1.5 | 70 | M8

Detalles de Pedido

L120L1616P2 + 1 x SHBL12036

N° de pieza Guia Nomero de pieza Bloque de Fijacién

Cantidad (1 x un extremo, 2 x = ambos extremos)

& CAD

Catélogo [
GV3 D

Guias

Catdlogo EZI'

GV3

Carros
estdndar

Catélogo A
GV3 D

Carros
Slimline
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Dispositivo de Bloqueo del Carro HepcoMotion.com Bridas Mordaza HepcoMotion.com & cAp

El dispositivo de Bloqueo del Carro de HepcoMotion ha sido disefiado para proveer al cliente un método seguro y simple Las bridas mordaza permiten que el sistema de guia 4 sirva como elemento autoportante de la construccién de la

>
& CAD de bloquear manualmente un carro estdndar 4 en posicién para facilitar los procesos donde se requiere una plataforma mdquina. Con la mordaza de brida larga (tipo LFC) se pueden apoyar longitudes cortas de guia desde un sélo extremo. &
segura y estacionaria. Las bridas mordaza estdn completamente mecanizadas de aleacién de aluminio y se suministran anodizadas.

R e e . N . o . . Masa de |
Catiogo 7 Estd disponible ensamblado en fébrica sélo al formato del carro esténdar para los tamafios AU2525 y superiores. Consulte la seccién de los cdlculos de Flecha de las guias autoportantes en la (11 33. S
Gva ) 01 2023

Ensamblaje
Las bridas mordaza se deberdn posicionar de forma que sobresalgan de los extremos de la guia*1. Los tornillos de fijacién P—
. . . . . . N atalogo
Carros de la brida se deben posicionar y apretar ligeramente antes de apretar del todo los tornillos de apriete ‘M. Se recomienda o
estandar apretar cada tornillo ‘M’ de forma progresiva. Entonces se pueden apretar del todo los tornillos de fijacién de la brida.

Ver ejemplos de aplicaciones en las [0 12 y 16 del catalogo GV3 1

Guias

Palanca de bloqueo

L . Brida mordaza corta (SFC) Brida mordaza larga (LFC)
(posicién variable)

D Superficie _—Linea central de la V*2
C H base de L
] J montaje P Superficie de *ﬁPJ»
\ @ /montq]e de la brida @ i ‘
& _{ i ! _QT = |
'@' '@' *—r]t:*jAR le—r e
*1 =<0 =<0 0 i
] 5 Al k| L+ S N W
g | | J |
T EE5 7'\J74:ﬁ::::|::*
A Th-1 @ TH-I—go- g @
E & ol o
M Tornillo de cabeza CY] ‘ ‘ s ‘
—@— —@— hueca DIN912 Opcién de
fol (suministrado) aguijero roscado Q C2
= A\ [ [ Las dimensiones sefialadast variardn ligeramente entre aplicaciones con las guias P1, P2 y P3*2
FIG Para usar con|
Nomero I —['a |8 [c1][c2[p=[e2[F[c[H[J[k[L] M [N[P[ @ [R[S[T] Peso/g
E de pieza*? l//
- +0.2|20.2 SFC| LFC
NUmero Usar con S/LFC 25 NS25 60 [ 55[15(55| 30| 10 (1.8(20]|35|20|45|35|M6x30(9.5(5 | M8 | 6 |35|17| 120 | 405
de = A B C D E F G H J S/LFC 35 NS35 76 |1 62 [20|60| 37 | 10 |1.8|25|40 |26 |56 40| M8x35| 11| 6 [M10| 7 (30|17 | 240 | 740
pieza Pelleiies albiaia S/LFC 50 NS50 86|62 (20|60| 37| 10 |1.8|26|42 |32 |66 |40 M8x35|11| 6 [MI10| 7 [30|17|260 | 770
BK 25 25 | AU 25 25... 78 335 370 28.0 S/LFC 44 NM44 | 80 [ 60 |20 |60 | 35 [12.5(2.5(25|40| 30|60 |40| M8x30 | 11 | 6 |M10| 7 |40(20| 220 | 630
BK 3525 | AU 35 25... 88 16 21.5 26.5 57 31.0 34.5 290 18.4 S/LFC 60 NM60 [100| 62 |25 | 75| 37 |12.5(2.5|27| 42 | 40|78 |50 M8x35 |11 | 6 |[MIO| 7 |40|17| 370 | 1150
BK 50 25 | AU 50 25... 103 30.0 335 30.5 S/LECM76 | NM76 (12775 [25|75| 50 [12.5(2.5(30| 45 [ 55| 95|50 |M10x40| 14| 8 ([M12| 9 (45|23 530 | 1780
BK 44 34 | AU 44 34._ 116 51.5 550 35.0 S/LFC 76 NL76 120( 75 | 25| 75| 45 [19.5| 4 [30| 50 | 55|95 |50 |M10x40| 14| 8 |M12| 9 |45(23| 500 | 1430
BK 60 34 | AU 60 34... 132 16 23.5 205 83 50.0 53.5 375 204 S/LFC 120 NL120 [170(100(25 | 75 |62.5(19.5| 4 (35| 54| 95 [140(45 |M12x50( 17| 11 | M16| 11 |40|35[1050| 2750
BK 76 34 | AU 76 34... 148 50.5 54.0 38.5
BK 76 54 | AU 76 54... 164 53.0 57.0 54.0
2054 | A 7 > 20 33.5 41.5 105 i 349 .
BK 120 5 U 120 54... 08 7.5 S8 58.0 Deta"es de Pedldo
S FC60 (@)
Defqlles de Pedido Longitud de la mordaza T g = indica que se requiere la opcién con agujeros roscados
S = Tipo corto (usar uno en cada extremo de la guia) Dejar en blanco para la fijacién por agujero pasante.
AU2525 L180 (CS) (DR) BK2525 + NUmero de pieza de la guia* L = Tipo largo (usar para el montaje de guias cantiléver) Némero de pieza (60 = anchura de guia nominal en mm*3)
Referencia del carro BK... = Opcién del dispositivo de bloqueo del carro
Eien,‘Plo de POtlg:::el montaje entre caras opuestas de la guia [ se deben pedir las guias 2mm mas cortas que la luz que se requiere.
Pedido: 2 x (3 x AU6034 L200 LB DR + BK6034 + NM60 L3056 P3 (2 sistemas, cada una con 3 carros por guia) 2. Los dibujos muestran las dimensiones desde la linea central de la 'V’ de la guia cuando estd apretada en la mordaza. Las cifras que se citan son
vélidas para las calidades de precisién P2 y P3. Para las guias de calidad P1, las dimensiones D y E se reducirdn en 0,2 mm y las dimensiones B y
H se reducirdn en 0,4 mm. El registro del chavetero asegura el posicionamiento céntrico de la guia.
Notas: 3. Existen bridas mordaza aptas tanto para la guia NM76 como la NL76. Para una brida mordaza compatible con la guia NM76, indique S/L FC M76
1. Debido a la distancia limitada entre los componentes del dispositivo de bloqueo y la guia [, todas las guias con un dispositivo de bloqueo deben tener segln indica la tabla.

los agujeros escariados. 4.  las bridas mordaza taladradas estandar se mecanizaran para los clientes que requieran la opcién ‘Q’ con agujeros roscados.
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Rodamientos Con Rigidez Axial

Los rodamientos con rigidez axial HepcoMotion han sido desarrollados para aplicaciones en las que la altura del sistema
debe ser estable bajo deflexién y vibracién. Son més rigidos bajo carga axial (LA) y también son mds resistentes a cualquier
relajacién en la precarga del sistema que un sistema similar que utilice rodamientos esténdar de doble hilera (DR) de

Calculos de carga y vida

HepcoMotion.com

Las capacidades maximas de carga axial LA) y radial (LR}, en Newtons, para todos los tamafios de rodamientos Hepco tipo
AS, se indican en la tabla siguiente. Los valores se basan en movimientos sin impacto.

& CAD

A

i i i i i Componen
HepcoMotion. Esto hace que sean muy adecuados para aplicaciones precisas, especialmente las que son muy demandantes. Todos los rodamientos estdn engrasados internamente de por vida. Los clientes deben proporcionar lubricacién a la interfaz Mo
El tipo DR debe seguir siendo la primera opcién para los sistemas muy cargados, sin embargo, para los sistemas con cargas entre los rodamientos y el carro. Esto puede lograrse utilizando los lubricadores o caperuzas de Hepco. La lubricacién 2| 2078
ligeras y moderadas, los rodamientos del tipo de rigidez axial (AS) pueden ofrecer ventajas de rendimiento. incrementa la capacidad de carga y la vida 0til.
. . . . o Para calcular la vida dtil del sistema, se debe calcular primero el factor de carga LF utilizando la ecuacién que se indica a o3 o
El rodamiento AS de tamafio 40 complementa la gama proporcionando una mayor capacidad de carga y vida dtil, a la vez L . . : L Catalogue
o - . . ) ; . . o X continuacién y las capacidades en la tabla proporcionada. El valor LF no debe exceder de 0,5 para cualquier combinacién
que minimiza el tamafio del sistema. Los rodamientos con rigidez axial de tamafio 25 y 34 también estén disponibles en acero de caraas en los rodamientos de rigidez axial
inoxidable. Son intercambiables con los rodamientos estandar GV3, SL2 y PRT2, y compatibles con las placas de los carros L .dg kilg 9 ! . iy . ‘e 2
it ? o o> Y ) - - > a vida, en kilémetros, puede calcularse entonces mediante la segunda ecuacién. El valor de la Vida Bésica también se
estandar y dispositivos de lubricacién estandar. Consulte la tabla al dorso para obtener informacién sobre la compatibilidad obfiene de la tabla
con las guias Hepco. ' Slides
Estén disponibles los siguientes formatos de rodamientos, con el agujero de fijacidn pasante y sellos de nitrilo: N° de Carga maxima (N) Vida —
B1 pieza LA(max) LR(max) basica (km) Cactoge &
cl ..U) 20 ... 320 800 65
-— *1
F o K . UJ25 .. 370 1350 85 oo
3 4 .. SS ... UJ 25 .. 290 1080 70 Carriages
HaVe - P . UJ34.. 710 2000 570
B 7 ..$S..UJ34 .. 570 1600 425 Caiogue &
=i * [:]r r .. UJ 40 ... 1200 2300 640
D . jE H HI Q_ 1
o Bearings
] ! i b ks La
LAmax)  LRimax) on o
| | LR Catalogue
70° L <=
B C Vida (km) = —Yida bdsica wbrcion
Devices
(0.03 + 0.97L¢)°
0 A | B | Bl C Cl1 C2 D E F | G| H|HI J K | L
un!ero Perno|Perno|Perno|Perno(Perno|Perno ~E... |..DE...|+ 0.00
de pieza
corto | largo | corto | largo | corto | largo | £0.025 | Métrica fina -0.03
w20, 20 (1767574 14 [34] 1024251527 [méx075] 9 [25] 10 13 ]07[26] 6 | 1 e
. UJ25 .| 25 [155| 9 [ 98| 19 [ 38| 13 |34 |49 (2027 | M8 n |3 | 18|17 ]075(275| 8 |13 Guias compatibles, dispositivos de lubricaciéon, herramientas de ajuste y pares de apriete S
.. UJ34 .| 34 |192|11.5(13.8| 22 | 6.6 [14.8| 52 | 59 | 2713 [ MIOx1.25| 14 17 | 21 1 3.6 | 10 | 15 7
U] 5 |5 sl nalil oo ballas 72| & | vieds [59] o 120 sel 0 |2 N° de pieza w2:20... wee25 -3 w40
Tamaiio preferido de guia*5 NV & V NS & S NM & M NM & M
Para facilitar la seleccién del tipo de rodamiento, los atributos clave de los rodamientos Dobles, de Doble hilera y de Rigidez L e LB20 LB25 LB44 LB44
Axial se comparan en la siguiente tabla: Caperuza - CS25 CS34 :
- - - - - — - Llave de ajuste*6 AT18 AT25 AT34 AT40
Tlpcf roda- Mux: carga tral'.ra|o Velocidad| Suavidad Tolerq.ncm ?'Ia Masa AI!ura del Tolera.ncla a| Rigidez bt.:l|o Llave de zécalo*6 RT6 RTS8 RT10 RT14
miento Axial Radial desalineacion sistema | la suciedad | carga Axial
Par de apriete de la tuerca de fijacién 7Nm 18Nm 33Nm 90Nm
Doble i
Detalles de pedido (R) (SS) SUJ 25 C DR NS
Doble hilera R = Versién PRT2 (Dejar en blanco para GV3/SL2) Rodamiento con sellos de nitrilo
Riaid Opcidn en acero inoxidable ( solo tamafios 25 y 34) (Estandar en rodamientos con rigidez Axial)
igidez (Dejar en blanco si no se require) Rodamiento de doble hilera
Axial . . - .
(Estdndar en rodamientos con rigidez Axial)

Tipo de fijacién: SUJ = Perno corto, LUJ = Perno largo
Tipo rodamiento: € = Concéntrico (fijo),
E = Excéntrico (ajustable, solo GV3/SL2),
DE = Doble excéntrico (ajustable, solo versién PRT2)

Comparacién visual e intercambiabilidad de los rodamientos de tamafio 25 y 34: N° de pieza (Diémetro rodamiento en mm|

Tipos Doble y de Doble Hilera Tipo Rigidez Axial

e N
< 7

Notas:

1. Se recomienda que los agujeros para adaptarse a los ejes de montaje de los rodamientos sean escariados con la tolerancia Fé para un ajuste deslizante. Tome
nota que la dimensién K del rodamiento AS 40 tiene una tolerancia de +0.000/-0.011. Todos los otros tamafios se indican en la tabla.

2. Todos los pernos de los rodamientos excéntricos con fijacién por agujero pasante se suministran con casquillos para su ajuste, tal y como se indica en el
Catélogo GV3 (Rodamientos esténdar pdgina 34).

3. Las tuercas de los rodamientos con fijacién por agujero pasante estdn quimicamente ennegrecidas en la versién concéntrica y cincadas en la excéntrica para su

identificacién.
4. El rodamiento AS de tamaiio 20 tiene un disefio de anillo exterior alternativo, mostrado en la vista derecha del diagrama anterior.

5. Se indican las opciones preferidas de guias para utilizar con cada rodamiento. Para obtener informacién sobre la compatibilidad con otros tamafios de guias,
pdngase en contacto con el departamento técnico de Hepco.
6. Cuando se pidan componentes individuales por primera vez, se recomienda pedir también una llave de ajuste y una llave de zécalo. Estos sélo se pueden

37

adquirir en Hepco.
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Rodamientos de Altura Controlada - CHK HepcoMotion.com

4 CAD

A

Masa de los
componentes

[ 20-23

Catdlogo [
GV3 U

Carros
estandar

Catélogo 7
GV3 K

Rodamientos
estandar

Los rodamientos de altura controlada (CHK) de HepcoMotion estén disefiados para minimizar la variacién en la altura 'V’
de los rodamientos esténdar . Esto es un hecho conveniente en las aplicaciones de alta precisién y cuando se utilicen
rodamientos de doble hilera (DR) en los carros [.

Los rodamientos de altura controlada (CHK) estén disponibles en cinco bandas incrementales de +0,010 mm, abarcando
un total de +0,050 mm con respecto a la dimensién B1. Se suministran en conjuntos de hasta 50 unidades como esténdar,
pudiendo suministrar cantidades mayores previa peticién.

Los rodamientos CHK de bandas distintas no se deberian mezclar en ningin ensamblaje de carros. En aplicaciones con
varios carros, se recomienda que los rodamientos con bandas de tolerancias adyacentes se utilicen en los carros que se
ensamblan al lado de cada uno.

Para facilitar la identificacién, los rodamientos se suministran con una marca coloreada localizada en el hueco hexagonal
en la parte inferior del rodamiento, tal y como se muestra mdés abajo.

B1 |

Colores de identificacion:

Rojo Naranja Amarrillo Verde Azul

Colores de Tolerancia B1
Identificacion | panda B1
o | A | o
Naranja B :g"g?
Amarillo C ;%Z]]
vt | o |
o | e | o

Detalles de Pedido*’
LJ 25 C (DR) (NS) (CHK)

Nimero de pieza del rodamiento CHK... = Opcién Altura Controlada

Notas:
1. Se suministrard un conjunto de rodamientos dentro de una Unica banda. Se pueden suministrar rodamientos dentro de una banda especifica, previa
peticién.

Rodamientos Flotantes HepcoMotion.com

Los rodamientos flotantes de HepcoMotion estan disefiados para proporcionar un movimiento axial (flotante) en la posicién
en V. Esto es especialmente 0til cuando dos anillos o guias @ en V estdn montados en paralelo. El movimiento axial
compensa las tolerancias de paralelismo entre las V’s opuestas, reduciendo el potencial de carga adicional y ayudando a
mantener una calidad de rodadura consistente.

Los rodamientos flotantes estén disponibles en tres tamafios basicos para funcionar con la gama GV3. Se pueden suministrar
con dos tamafios de perno, abarcando la mayoria de espesores de carros 4 o placas de montaje. La versién de perno
corto es compatible con las placas de carro de Hepco. Ambas opciones estan disponibles como Concéntrico (C), que es
el tipo fijo y que proporciona la referencia (en direccién radial) para el sistema, Excéntrico (E) y Doble Excentricidad
(DE) para permitir el ajuste del sistema, teniendo la versién DE suficiente ajuste para permitir el desmontaje de la guia.
Para mds informacién o para necesidades especificas para su aplicacién, contacte con el Departamento Técnico de Hepco.

Perno corto (SFJ) / Perno largo (LFJ) (1

C2
H G = Excéntrico (E/DE) Concéntrico (C)
[_ ‘ -‘_,
El E1 == F M M1 @i@ %N
K n
4
B1*® L
V Flotante
B | C . p
. . ~ +
Lubricador Rodamiento Flotante*s” R P2 [——
— s
Tipo compacto R e T .i. Tipo con brida
C T B o ! T
N9 Usar con
. o @ Al B[ BI" c a c2 D |[E[® F
pieza
~ Min | Méx | SFJ | LFJ | SFJ | LFJ | SFJ | LFJ | +0.025 Métrica fina
WFJ25... NS S LB25..FB| 25 (176 9 (105 98 | 19 4 13 | 34|49 |20.27 [11.5| 10 M8 x 1
...F} 34... NM M LB44...FB| 34 [22.5(11.5[13.5[13.8| 22 6 14 | 52|59 | 2713 | 16 | 12 |M10x 1.25
...F}54.. NL L IB76..FB | 54 |35.6| 19 |21.6|17.8| 30 8 20 | 57|79 | 41.76 | 28 |25 | M14x 1.5
G| H [1| J|K[LlmMI| N=  |o%| P |R |s*8| T |Llave dellave de| myx. capacidad | Capacidad de carga radial
ajuste | zécalo [ carga de (N)

Nominal Excéntrico Exlt::)éarl\)tlreico 8%/3_ _ ﬁ_- trabajo (N)*2 Estatica (Co) | Dinamica (C)
141 0.8 |3| 1 |5(3|13|17| 0.75 | 2.75 | 8 [ 13 [55|71| 9 AT25 RT8 1500 6100 4900
18 1 |4[1.25/6(4]|17]|21 1 3.6 |10(152 8 | 9 |11.5| AT34 RT10 3000 12500 11500
28| 1.3 [8|1.6]|8|6(22(28| 1.5 55 | 14|27 (11.5112.6| 19 AT54 RT14 5000 28900 21500

Detalles de Pedido SEJ 25 C NS

NS = Sellos de nitrilo

€ = Concéntrico (fijo), E = Excéntrico (ajustable)
o DE = Doble excéntrico (para poder realizar desenganches)

Tipo de fijacién
(Seleccione: SFJ = perno corto, LFJ = Perno largo)

25 = Didmetro del rodamiento
(Seleccione: 25, 34 y 54)

Ejemplos de pedido para lubricadores de los rodamientos flotantes:

IB 25 C FB Lubricador tipo compacto (€) para un rodamiento flotante de @25
LB 44 F FB Lubricador con brida (F) para un rodamiento flotante de @34
Notas:

1. Se recomienda escariar los agujeros que corresponden a los pernos de montaje de los rodamientos [ a una tolerancia de Fé para un ajuste corredizo.

2. las capacidades de carga estdticas y dindmicas mencionadas se han obtenido utilizando cdlculos estdndar de la industria y se proporcionan sélo
a efectos de comparacién con otros sistemas. Utilice las figuras de méxima capacidad de carga de trabajo y los métodos de célculo indicados en
el catdlogo GV3 [. En todos los casos, los rodamientos flotantes tendrén una vida igual de larga o superior que el tamafio correspondiente a los
rodamientos de doble hilera estdndar. Los rodamientos flotantes no se han disefiado para soportar cargas axiales.

3. Ladimensién ‘N’ es el desplazamiento excéntrico de la tuerca de ajuste que coincide con el ajuste total disponible en el eje longitudinal del rodamiento
para una rotacién de 360° de la tuerca de ajuste.

4.  las tuercas de fijacién vienen quimicamente ennegrecidas en la versién concéntrica y con un bafio de zinc brillante en las excéntricas para poder
identificarlas.

5. La variacién en la dimensién B1 es el movimiento axial min/mdx del centro de la V, también referida como ‘V flotante’.

6. Se suministran dos tornillos de estrella DIN7985A para fijar el lubricador con brida. También se suministran dos tornillos autorroscantes para pldstico
con rosca PT de estrella para el lubricador compacto .

7. Elintervalo de lubricacién dependerd de la longitud del recorrido, trabajo y factores ambientales. Reponer lubricante segin sea necesario utilizando
un aceite mineral EP de viscosidad 68.

8.  La dimensién S alberga la 'V’ flotante del rodamiento flotante.

& CAD
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Rodamientos para Vacio y Altas Temperaturas HepcoMotion.com
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Carga/Duracion

Los rodamientos @' y rodillos @ para usar al vacio y en temperaturas extremas de HepcoMotion estdn disefiados para
ambientes arduos. Estdn disponibles desde el tamafio de didmetro 18 mm hasta 54 mm, con una amplia gama de estilos de
fijacién. Las capacidades de carga van desde 180N a 4.200N.

Los rodamientos VACSS para usar al vacio y en temperaturas extremas estan fabricados completamente de piezas en acero
inoxidable y estdn lubricados internamente de por vida, utilizando una grasa Krytox LVP. Se pueden utilizar en ambientes al
vacio, a temperaturas que van desde -15°C a +210°C, y con presencia de oxigeno. Son usados de forma amplia en
aplicaciones que incluyen la fabricacién de ldéminas semiconductores, componentes aeroespaciales, procesos de deposicién
de vapores, fabricacién de paneles LCD y pantallas de plasma y en equipamiento de evaporacién al vacio.

Los rodamientos tienen las mismas dimensiones que los rodamientos estandar GV3 [7.

Los rodamientos ...J18...VACSS tienen una construccién distinta a los tamafios mayores, utilizando una rueda exterior en
una sola pieza al que van fijados dos rodamientos mds pequefios. Este tamafio no estd disponible para la versién de baja
temperatura LTSS.

Estos rodamientos se pueden suministrar con una grasa alternativa, sin grasa o sin protecciones, previa peticién.

Fijaciéon por agujero pasante (SJ/LJ)

Rodamientos de Baja Temperatura HepcoMotion.com

Los rodamientos de baja temperatura 4 LTSS de Hepco estdn lubricados internamente de por vida con grasa AeroShell
22, que es adecuado para ser utilizado en temperaturas de entre —~50°C a +150°C. Este lubricante permite su uso en
condiciones mucho mds frias que los rodamientos de la gama VACSS, abriendo nuevas posibilidades de aplicaciones en
almacenes de refrigeracién y en equipamientos especializados de frio seco.

El tipo de fijacién por agujero pasante estd disponible con dos longitudes de perno que abarcan la mayoria de los
espesores de las placas de montaje. Ambos estén disponibles en tipo Concéntrico (C) que son fijos, Excéntrico (E) ajust-
ables y de Doble Excentricidad (DE), que tienen suficiente ajuste para permitir desenganchar un carro @ de la guia .

El tipo de fijacién por agujero ciego (BHJ) permite el montaje en la base sélida de una mdquina cuando no son
posibles los agujeros de montaje pasantes, o cuando la placa de montaje es demasiado gruesa. El tipo de fijacién por
agujero pasante también resulta Util cuando se prefiere el ajuste desde la parte delantera o cuando el acceso al lado
opuesto del agujero de montaje estd limitado. Estén disponibles en tipo Concéntrico ( €) que son fijos, o tipo Excéntrico
(E) que son ajustables.

Tipo de fijacién por agujero ciego (BHJ) Excéntrico (E)

C Excéntricos (E y DE)*? Concéntrico (C)*? Concéntrico ()
C42> ] *3 %O*lk
f Bl
- I / _.. Bl
= — H__G_ LI
— H
Al i P M M |
o K D| E - N
e == T s
7 - Sl T
B C .5 Q AN 2| 0 BHHEE L
70° HEE s N
B ‘ U | ~— X - 2 x tornillos de
*5 cabeza DIN912
Ul | (suministrados)
NUmero A B B1 C C1 c2 D E F G H | J K L M M1 N*4 (o b P
de o +0.0
Pieza SJ L) SJ LJ SJ LJ +0.025 Métrica fina o «..DE 003
.. )18 .. 18 12.4 6.75 7.4 14 3.4 10 2.4 2.5 14.00 7 M6 x 0.75 10 0.6 7.4 0.8 82 2.5 10 13 0.7 2.6 6 11
125 .. 25 16.6 9 9.8 19 3.8 13 2.2 49 20.27 10 M8 x 1 14 0.5 9.8 1 5 3 13 17 0.75 2.75 8 13
..134 ... 34 21.3 11.5 13.8 22 6.6 14.8 52 59 2713 12 M10 x 1.25 18 0.7 13.8 1.25 6 4 17 21 1 3.6 10 15
.. 154 ... 54 34.7 19 17.8 30 8.2 20.4 5.7 79 41.76 25 M14 x 1.5 28 1.6 17.8 1.6 8 6 22 28 1.5 5.5 14 27
ot d Q R*4 S S1 T T T2 u U1 v w X Y Y 4 Llave de Llave de | Capacidades de carga de trabajo méaximas (N)*¢ Vida Basica*®
umero ae q * 2 *
Pieza o1 ajuste®s “'I° : Lubricado Sin lubricacién Lubricad Sin
£0. — | &— Axial Radial Axial Radial | 2% liubricacién
..J18 .. 2 1.2 8 10.5 10 4 8 38 54 11 24.5 M4 7 7 AT18 RT6 60 180 36 72 80 50
..125 .. 3 1.5 7 9 12 5 10 50 72 14 32 M5 8.5 10 AT25 RT8 240 450 80 160 50 70
..134 .. 4 2.0 9.5 8.5 17.5 6.5 12.5 60 90.5 17 42 M6 10 14 AT34 RT10 520 900 160 320 100 100
..154 .. 8 3.0 14.5 16.4 23.5 10.5 18.5 89.5 133 25 62 M8 13 20 AT54 RT14 1350 2400 360 720 250 150
Detalles de Pedido
VAC SS SJ 25 C
Notas:

1. Se recomienda escariar los agujeros que corresponden a los pernos de montaje de los rodamientos @ a una tolerancia Fé para un ajuste corredizo.

2. Los pernos de fijacién excéntricos se suministran con huecos hexagonales para su ajuste, tal y como se muestra arriba.

3. Laos tuercas y arandelas se suministran con los dos tipos de rodamientos, concéntricos y excéntricos, SJ/LJ.

4. Lo dimensién ‘N’ es el offset excéntrico debido al disefio excéntrico (2 x N = carrera fotal). La dimensién ‘R’ es tanto el offset excéntrico de la tuerca
de ajuste y la carrera total en la linea central del rodamiento.

5. las referencias de las herramientas de ajuste se pueden ver en la tabla. Los procedimientos de ajuste y el par de apriete de las tuercas de fijacién,
ver [113.

6. Para calcular la capacidad de carga y duracién del sistema utilizando estos rodamientos, utilice los métodos que se muestran en la seccién de célculos
de carga/duracién indicados en el catdlogo GV3 .

Tipo de rodamiento:
VAC = al vacio y alta temperatura
o LT = baja temperatura

8S = Acero inoxidable
Tipo de fijacién:
SJ = perno corto, LJ = perno largo
y BHJ = fijacién por agujero ciego

Tipo de rodamiento: € = concéntrico (fijo)
E = excéntrico (ajustable
o DE = doble excentricidad (ajustable sélo SJ/LJ)

25 = Didmetro del rodamiento, en mm
(el tamafio 18 no estd disponible en la gama LT)
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Rodillos para usar al Vacio y en Temperaturas Extremas

HepcoMotion.com
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Los rodillos ™' para usar al vacio y en temperaturas extremas de HepcoMotion estdn disponibles para ser montados en
pernos de fijacién por agujero pasante tanto conecéntricos (C) como excéntricos (E). Los didmetros disponibles son de
25, 34y 54 mm y con capacidades de carga de hasta 4.200N. Los rodillos se pueden utilizar en précticamente cualquier
tipo de carril plano @, o se pueden utilizar como seguidores esclavos.

Los materiales y grasas son los mismos que los utilizados en los rodamientos en V VACSS al vacio y altas temperaturas y
LTSS de baja temperatura, mostrados en las pdginas anteriores.

Excéntrico (E)

Concéntrico (C)

Lubricadores para rodamientos y rodillos / carriles planos

Los lubricadores para rodamientos y rodillos / carriles planos™ de HepcoMotion proporcionan un medio sencillo y
versatil de aplicar lubricante a un sistema. Consisten en un alojamiento de pldstico que incorpora un rascador de fieltro
impregnado de aceite.

Los lubricadores para rodamientos son una alternativa a los lubricadores @ para guias, a fin de lubricar los sistemas de
guias en V con rodamientos estandar .

Lubricador para rodamientos

*2

G

|

.>_ _____ _<e_

|

Iwi

___/_ L
i

[ T T 1

Lubricador para rodillos / carriles planos*'

*2

/

H G Cl L*2 o
C2
i u )
| B8 =
B SN |
4 S N N RN S
EE"T_ M =\ SN A
Al Jp—
| J
/|81 K
Radio D / B C Q
Llave de zécalo
\Llave de ajuste
NUmero
de A B B1 C C1 Cc2 D E F G H J K
Pieza Métrica fina
. IRN25 ... 25 14.5 10 19 13 5 500 10 M8x1 7 1 1 5
..IRN'34 ...| 34 18.2 12.5 22 14.8 500 12 M10x1.25 9 1.2 1.25 6
. IRN54 ..| 54 29.5 21 30 20.4 8 500 23.5 M14x1.5 14 1.4 1.6 8
Nomero Lla.ve de I'k',ve de Capacidades de qu_clcidud.es' de carga
de 2| M| M1|N| on |p]| Gluste | zécalo carga de trabajo Estatica y Dinamica (N)*?
H +0 ®_l Axi *4
Pieza 003 e maximas Co C
LIRN25..1 3 | 13| 17 |0.75| 8 13 AT25 RT8 800 1092 2632
..LRN 34 ... 17 | 21 1 10 |15 AT34 RT10 1400 1905 4078
.. LRN 54 ... 22 | 28 |1.5| 14 |27 AT54 RT14 4200 5319 10965
Detalles de Pedido
VAC SS LRN25 C
Tipo de rodamiento: L C = concéntrico (fijo) o E = excéntrico (ajustable)
VAC - C'I_VQC'O y alta temperatura LRN = indica un rodillo, 25 indica el didmetro en
o LT = baja temperatura mm
SS = Acero inoxidable
Notas:
1. Se recomienda escariar los agujeros que corresponden a los pernos de montaje de los rodillos  a una tolerancia F6 para un ajuste corredizo.
2. los pernos de fijacién excéntricos se suministran con huecos hexagonales para su ajuste, tal y como se muestra arriba.
3. las capacidades de carga estdtica y dindmica citadas se basan en los célculos estandar de la industria. No reflejan el rendimiento del sistema de

manera precisa y s6lo se ofrecen a efectos de la comparacién con otros sistemas.

4.  Para determinar la capacidad de carga y duracién del sistema, utilice los métodos indicados en la seccién de célculos de carga/duracién del catdlogo

Gv3 .

Punto de lubricacién

Carril plano B
[ T]
U A L
“ - Punto de lubricacién
K
*2
B G
\ : L
5
Rodillo _ __@(i__
L e
Dos ejemplos de configuracion*’
K
NG Usar con
umero
deﬁ“"%ij-ABCD F | G| H|J | K/ L
BLB 25 .25 .. - 16 9.46 | 590
RLB 25 ..R25 .| FT3216 28 10.5 | 13.5 20.5 795 " 9 525 | M3
NRLB 25 IRN 25 .| FT3216 14.5 ’
BLB34 |..)34.. 19 12.46 | 7.30
RLB 34 ..R34 ...| FT 4020 28 14.5 14 20.5 095 " 1.5 | 725 | M3
NRLB 34 RN 34 ...| FT 4020 18 '
BB 54 |..)54 .. 32 18 12.6
RLB 54 ..R54 .| FT 66 33 42 18 21.5 32 1 ol 19 9 M4
NRLB 54 LRN 54 ...| FT 66 33 29
Detalles de Pedido
BLB 34
Nomero de pieza
Notas:
1. Los lubricadores para rodillos anchos se pueden usar tanto con los rodillos anchos ' como con los carriles planos . Los lubricadores para rodillos

estrechos se pueden usar con los rodillos estrechos y con los carriles planos.

2. Para los centros de taladrado, ver la seccién Informacién y Dimensiones para sistemas ensamblados £ 14-19.
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Lubricacion por dosificaciéon

El dispositivo de lubricacién por dosificacién de HepcoMotion canaliza el lubricante directamente a las superficies en V de
la guia M. Se recoge el lubricante y se distribuye mediante los rodamientos [ mientras atraviesan la guia. La distribucién
del lubricante también se puede mejorar montando unas caperuzas @ o lubricadores [, que estardn continuamente
cargados de lubricante y que aseguran una distribucién uniforme a lo largo de las superficies de trabajo.

Ya que el lubricante se distribuye a través de la guia en lugar de los lubricadores o caperuzas, el nimero de estos
dispositivos montados en cada carro [ puede ser reducido dentro de un sistema. Se recomienda montar lubricadores o
caperuzas en uno de cada cuatro carros en cualquier sistema que tenga la lubricacién por dosificacién. Esto reducird la
friccion y costes de funcionamiento.

La lubricacién puede hacerse a través de una insercién roscada M5 o bien con una insercién de 4mm de didmetro y junta
torica.
La conexién se puede realizar a través de cualquier sistema de lubricacién centralizado o a un depésito de alimentacién

por presién o bien mediante una bomba dispensadora de aceite y un controlador que se puede programar para medir
una dosis concreta de lubricante dependiendo de la distancia a recorrer por los carros.

En la figura de abajo se muestra un ejemplo de cémo se puede incorporar la lubricacién por dosificacién en una
aplicacién tipica.

Insercién
agujero liso

Depésito auto-lubricante

HepcoMotion.com

Guias de Doble Canto

Abaijo se muestran las guias con dos agujeros de lubricacién y detalles de su posicién.

Las guias de doble canto [ también estdn disponibles con sélo un agujero o punto de lubricacién, que se puede posicionar
en cualquiera de las 'V'. Se deberd especificar a la hora de cursar el pedido.

@D

NV20, NV28 y NS25

<
al

T o o T S S—— T

NS35, NS50, NM44, NM60, NM76 y NL76

|=
I

NL120

Guias de Simple Canto

Las guias de simple canto [ también estdn disponibles con la instalacién de la lubricacién por dosificacién. Abajo
se muestran detalles de su posicién.
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Lubricacion por dosificaciéon

HepcoMotion.com

& CAD

E Nimero de pieza de la guia Usar con A*'2 B*'2 C | D*3 | (%] K @
/—\ NMS12 Lubricacién por dosificacién no disponible Masa de los
e NV20 435 375 8 M5 / @3.5 1.5 compenenes
0 2023
p Nv28 435 375 8 M5 / @3.5 1.5
SIS L T e
> > NS50 // 435 375 10 M5 / @3.5 15 12
L
A NA NM44 435 375 12,5 M5 / @3.5 1.5 6.25
NM60 435 375 12.5 M5/ @3.5 2.0 13 Sus
NM76 435 375 12.5 M5 / @3.5 2.0 17.5 P—
atdlogo
. e e g s NL76 330 210 19.5 M5 / @&3.5 2.0 18 v O
Inserciones de la lubricacién por dosificaciéon
NL120 330 210 19.5 M5 / &3.5 2.0 38
La insercién de aguijero liso tiene una junta térica entre la base de montaje y la guia @ a fin de evitar fugas del lubricante. NMSE
La versién roscada tiene un perno macho M5 a través del cual se bombea el lubricante. Ver las figuras de abajo. NVE Lubricacién por dosificacién no disponible —
Para més informacién, contacte con el departamento técnico de Hepco. v
NSE @ 375 10 M5 / 23.5 15
NME 375*4 12.5 M5 / @3.5 2.0
Insercién roscada (BI.T) @ | :> FIU]O del lubricante NLE 390*4 19.5 M5 / @3.5 20 22.25
8 ﬁ Insercién roscada
| |.[M5
210
Depésito auto-lubricante
Insercién agujero liso (BLP) W ==>> Flujo del lubricante Se puede montar un depésito para dispensar lubricante a la guia 4 a intervalos regulares que
~ N se pueden ajustar, dependiendo de la aplicacién. Especificar a la hora de cursar el pedido, si
8 Insercién agujero liso asi se requiere.
3.5
O Junta 4.5
forica //{\ Base de montaje
10
Conectores con perno macho Conector recto Conector 90° Detalles de pedlclo
@85  pora acoplarse a un 18.5 NS35 L1290 P1 (C15) (D15) BLP (A430) (B380)
=" tbode Nylon o
Poliuretano de OD 4 [ Némero de pieza de la guia Valores a medida de las dimensiones Ay B
mm Dej bl i tandar*1:24
ejar en blanco si son estédndar
17 _ 8 AF  [16.5 Tipo de lubricacién por dosificacién:
8 AF LP - Insercién agujero liso, BLT - Insercién roscada
_% Ejemplo de pedido:
— M5 M5 l-— 1 x NME L2336 P2 BLP A400 —— Guia con espaciador de simple canto, de 2336 mm, grado P2, con posicién del agujero A personalizada

1 x NME L2336 P2 BLP A1850—— Guia con espaciador de simple canto, de 2336 mm, grado P2, con posicién del agujero A personalizada

El tubo de Nylon o poliuretano utilizado con el acoplamiento de perno macho estédndar es de didmetro 4 mm. Hay
disponibles otros tamafios de acoplamientos de perno macho previa peticién. Contacte con el departamento técnico de

. Los conectores macho estan disponibles previa peticién. Abajo se indican las referencias para solicitarlos, si asi se requiere.
Hepco para més detalles.

31010419
31990419

Conector macho recto

Conector macho de 90°

Notas:

1. Las dimensiones A y B son la distancia desde el centro del agujero de montaje posicionado lo mds cerca del extremo derecho de la guia.

2. Se pueden especificar otras posiciones de los agujeros de lubricacién, pero no se pueden posicionar a mas de 600 mm del extremo de la guia. Se deberdn
evitar los agujeros de montaije.

3. Depende del tipo de insercién que se utilice, agujero liso o roscada.

4.  Para pedir un par simétrico de guias con espaciador de simple canto con lubricacién por dosificacién, uno de las guias deberd ser una versién de mano
contraria, con la posicién del agujero de lubricacién A ajustada a reflejar esto. Esto se muestra en el ejemplo de pedido de mas arriba.

a7
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Acceso a Ajuste Lateral (SAA) HepcoMotion.com

4 CAD

Catélogo E}I‘

GV3

Carros
estdndar

Catdlogo [
GV3 U

Rodamientos
estandar

Catélogo 7
GV3 K

Guias

Lubricadores para
rodamientos
03 41

El acceso a un ajuste lateral ofrece un método alternativo de ajustar los rodamientos [4. Estd disponible como una opcién
para los rodamientos estdndar de tamafos @25, @35 y &54. Es una facilidad ventajosa en las aplicaciones donde el
acceso requerido para ajustar los rodamientos excéntricos o de doble excentricidad sea limitado.

El SAA también permite suficiente desplazamiento del rodamiento para quitar un carro @ del sistema sin la necesidad de
desmontar o mover el carro al extremo de la guia (4.

El ajuste se realiza mediante dos tornillos hexagonales localizados en el lateral de la placa del carro. Cualquier mecanismo
u objeto montado por el cliente en el carro no deberd ser quitado del carro.

Tornillo de ajuste A Tornillo de ajuste B

e

\
N

Cojinete hexagonal

=

Tornillo de Tornillo de
ajuste A ajuste B

NUmero de pieza |Rodamiento | Hex Cojinete | Llave Hex A/F (mm) |Recorrido

del carro o A/F (mm) | Tornillo A | TornilloB | (mm) I
AU 25 25 ... SAA
AU 35 25 ... SAA 25 19 3 2 4 bbby
AU 50 25 .. SAA P—
AU 44 34 . SAA o
AU 60 34 ... SAA 34 25 3 2.5 4.5
AU 76 34 .. SAA *LRecorrido
AU 76 54 ... SAA 37
AU 76 54 ... SAATIR 27

54 4 3 6.5

AU 120 54 ... SAA 37
AU 120 54 ... SAATIR 27

Procedimiento de Ajuste

Paso 1

Utilizando una llave hexagonal (segin se indica en la tabla de arriba), comprobar que los tornillos A y B estén aflojados (pero
no quitados).

Girar el cojinete hexagonal para asegurar que el rodamiento esté suelto y luego volver a apretar a un par de apriete de
aproximadamente del 50% especificado en la L1 3, a fin de eliminar cualquier holgura entre el rodamiento y la placa de carro.
Paso 2

Ajuste el rodamiento hacia la guia girando el tornillo A en el sentido de las agujas del reloj hasta lograr la precarga deseada. La
precarga se puede comprobar de forma repetitiva girando el rodamiento entre el dedo indice y el pulgar mientras se mantiene el
carro estacionario en la guia de forma que el rodamiento se desliza contra la V de la guia. Se deberd notar una cierta resistencia,
pero el rodamiento deberd girar sin dificultad.

Si se necesita reducir el nivel de precarga, afloje el tornillo A girdndolo en sentido contrario a las agujas del reloj, luego quite
el rodamiento de la guia girando el tornillo B segin las agujas del reloj. Repetir el paso 2 hasta obtener el nivel de precarga
deseada.

Paso 3

Apriete el tornillo de ajuste B (girando el tornillo hacia la derecha) para bloquear la posicién del rodamiento.

Cuando los dos tipos de rodamientos SAA del carro han sido ajustados y montados, atornillar los cojinetes hexagonales al par
de apriete recomendado en la [ 3.

Detalles de pedido*
AU4434 L180 (LB) (DR) (NS) (CHK) SAA + NUmero de pieza de la guia

Nimero de pieza del carro SAA = opcién de acceso a ajuste lateral

LB = Lubricadores rodamientos Opciones de los rodamientos
Dejar en blanco si no se requieren.

Ejemplo de
pedido: 2 x (3 x AU6034 L200 LB DR SAA + NM60 L3056 P1) (2 sistemas, cada uno con 3 carros por guia)

Notas:
1. Las caperuzas 4 no son compatibles con los carros SAA. Se deberdn especificar lubricadores [ para guia, si se requiere lubricacién.

HepcoMotion.com

PAGINA EN BLANCO

& CAD
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Conectividad MCS-GV3 - Escuadras de fijacion HepcoMotion.com 4 cAp

Hay cinco tipos bdsicos de uniones al montar guias GV3 en los perfiles @ en una estructura de un sistema. Se muestran

en las ilustraciones de mds abaijo. Nomero de pieza (o tamaiio de tornillo) Cadlogo [
Hay tres tipos de escuadras de fijacién, en varios tamafios, disponibles para conectar la viga con guia a una estructura. Tipo de Montaje de | Montaje de Perfil MCS
Las escuadras de fijacién de Hepco también son adecuadas para montar las unidades de vigas con guia a los perfiles de Uniones| viga Escuad escuadra | escuadra en
tamafio correspondiente, suministrados por la mayoria de otros fabricantes de estructuras de perfiles. Sélo hay que comprobar con | V99| al perfil MCS |viga con guia g ,
. .1 . igas con guia
que la apertura de la ranura en Ty los centros de estos se corresponden con los del sistema MCS de Hepco vy utilice las guia Tuerca en T| Tornillo | Tuerca en T | Tornillo [30x30| 30x60 | 30x90 |40x40|40x80|45x4545x60|45x90(60x60]80x80[00x00[80x160]
tuercas en T del fabricante con el tamafio de rosca requerido. La longitud del tornillo puede necesitar ajustarse.
) . o N ) . . . DFC-3-S |1-242-1026|M6x22 v | v | Vv
Para determinar las posibles combinaciones de las escuadras de fijacién y las unidades de vigas con guia en las uniones
requeridas, consulte la tabla de la siguiente pdgina. Para mds informacién detallada sobre los productos Hepco, DFCAS |1242.1002 a2 VI v v
, -4-5 1242 NINGUNO
contéctenos. SBMA4 Vi ) SBS35 M8x25 NINGUNO v | vV |V |V v
iga con guia i i
9 9 Viga con guia sps | DFC-40 |1-242-1002|M8x22 v v v
o’ = 1 & | DFC45 [1-242-1002|M8x25 v v
=
= — SBM | DABL40 (12421001 [Méx16 Ve v v
=~ \_”
DABL45 [1:2421001|Mexte| | Ve v
X
g |[2421026|Mex12 vI|v |V
DAB-
1-242:1001 [M6x16 vVivi|ivi ivi iv|Iiv | v | iv ]|V
, |85 [ DABLa0 | il M vV IV |V |vel|l V vV IV |V
1-242-1001|M6x16| RTN8M6 |M6x16
SBM | 2xDABL20 VIV |V | |ve|V vV Iv |V
B DAB3  |1-2421001|M6x16 ve ve v | vV | vV
Perfil MCS 45x45 1-242-1026|M6x12 Ve |vVes|Ves
SBS
. . 3 1-242:2028 | 1-242-1001|M6x12 Ve | vV v v
1 SBS35 Viga con guia
1-2421001|M6x16 Ve | Vvel|Vvel| vV
3 RTN8M6 [M6x16
1-242-1026|M6x12 VEe|Veme|Veme
DAB4
SaM 1-242-1001|Méx16 \/.Q \/. \/.Q \/.Q \/. \/. v v v
1-242-1026|M6x12 ve
1-242-2028
1-2421001{M6x12 Ve v v
DAB3  |1-2421001|M6x16 Ve ve v | vV |V
B 1-242-1026|M6x12 Ve |Ves|Ves
FI 1-242-2028 | 1-242-1001|M6x12 Ve |vees
Pertil MCS 90x90L 1242-1001 | M6x16 Ve | ve [Ves| Ve
4 RTN8M6 [Méx16
~ DAB3  |1-2421001|M6x16 Ve Ve v v |V
AN 1-242-1026|M6x12 Ve |Ves|Veo
b SBS35 Viga con guia SBM 1-242:2028 |1-242-1001 [M6x12 ve | Vi v v
¢ 1-242-1001 |Méx16 Ve | Ve |[Veel Ve
DAB3  |1-242:1001 [Méx16 va| Vv (va|ve| VvV |val| Vv |V | V
MCS 1-2422028 1-242:1026|M6x12 v | Ve | Ve
SBS
1-242-2028 |1-242-1001|M6x12 v | v v v
12421001 [M6x16 vV | v |ve| V
Perfil MCS 80x80 1 5 RTNBM6 |M6x16
1-242-1026|M6x12 Ve |vVen|Ven
DAB4
Ty 1-242-1001|M6x16 va| vV |va|va |V |va| VvV |V | V
Escuadras de Fijacion SBM
o - ) i . 1-242:1026|M6x12 v
Para mds informacién y dimensiones de las escuadras, consulte los catdlogos DLS y MCS de Hepco. 12422028 . \/ \/
Todas las escuadras tienen agujeros y ranuras para tornillos M6, si no se indica lo contrario. 1:2421001|Méx12 C
(Los tornillos se especifican, pero no se suministran. Consulte la tabla). v/ Estas uniones son posibles. /@ La unién es posible sélo para una orientacién de la seccion MCS.
DABL20
40
45
v'lLa unidn es posible, pero la escuadra es més v/# La unién es posible, pero el hueco de la viga SB queda

MCS.

=]
=

amplia que la seccién parcialmente expuesta.
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Conectividad MCS-GV3 - Guias HepcoMotion.com HepcoMotion.com 2 cro
La tira en T proporciona el posicionamiento de la guia con espaciador @ y retiene la posicién de los tornillos de fijacién en - ) .
caso de desmontaje Tabla de Compatibilidades - Guias planas GV3 [ con perfiles MCS Catdogo 7]
Tabla de compatibilidades - Guias con espaciador GV3 [ con perfiles MCS Nomero de T
, _ , (ZC_J4] . . _ __ Disponibilidad
Numero de pieza guia i —— 58 preza guia| [ | A = con carro
b ) Isponibifidad con carro | pi<ponibilidad con carro 050 @ Y accionado por [ Caros
05 = / accionado por accionado por correa*? == i — correa*?
'-/ cremallera Anchura| Altura oT—
Anchura| Altura —— . - v 28 v P3 P3 v P3 v Cotdlogo [
20 20 NV_20 R A 20 40 S 35 v v v v v v v
20 40 [ Nv 28 gg gg M 44 v v P3 v v v v
40 20 NV 28 R *1 Cuias
NVE 30 90 S 50 v v v v v v v
NV 28 60 30 M 76 v v v v v v v m
NV 28 R *1 90 30 L 120* P3 B8 P3 P3 P3 P3
%0 o e e 40 20 S 50 v v P3 v P3 v v
30 60 NS 25 R *1 s 50 v v P3 v P3 v v Cremalleras
30 90 NS 35 v 40 40 M 60 v v v v v v v 7
60 30 NS 35 R *1 40 80 M 76 v v v v v v v Calogo 7
90 30 — NSE _ L 76% | v 7 v v v % -
NM 44 R v 45 45 M_ 60 o 4 4 e i e e
NME 45 60 M 76 % % v v v v i prones
NV 28 45 ?0 L 76~ | v v v v v v
— N2y 3 - 60 45 M 76 7 7 7 7 7 v v
NS 25 R = 60 60 L 76 P3 P3 P3 P3 P3 P3
NS 35 v 80 40
P P NS 35 R u 80 80
80 40 NS 50 v 80 160 L 120* S B8 P3 P3 P3 P3
80 80 NS 50 R " 90 45
NSE 90 90
80 160
NM 44
160 80 NM 44 R v
NM 60 v v = Se ajusta a todos los grados de guia  P3 = Se ajusta a todos los grados de guia
NM 60 R v ™
NME oc! o) C
NLE* ] { 2y Qe
NM 76*3 v
NM 76 R*3 v
160 80 N7 ﬁ]@ 0@
NL 76 R*3 v Q
NV 28
* 10 13 e
N ] Posicién de montaje de la guia D G:
NS 25
NS 25 R o
5 | 45 5 z AL
45 0 ok - — Detalles de pedido
45 90 =
60 45 NS 50 R : 8080(L) - H2200 - J50 - 2C / NM44 - L806 - P2 - (R) - (C) / 1x AU4434 - L180 - CS - DR
60 60 NSE
NM 44 R v Tamafo del perfil L Ejemplo de la referencia del carro
NM 60 v amano de perni Especificar segin catdlogo GV3
Indica una forma de
NM_ 60 R v o una o C=Oncisn de aaui »
NME perfil alternativa €=Opcién de agujeros escariados
” en la guia GV3
NLE Longitud del perfil H ———
NM 76 v ————R=Con cremallera montada a la
60 45 NM 76 R v Posicién de la guia d ————————— guia con espaciador GV3
60 60 NL 76 Dejar en blanco si el montaje lo realiza el cliente P2-Precisién de la guia
NL 76 R* v Nimero de posicién de montaje de la guia — Las opciones son P1, P2 o P3
. ) o _ . ) B i € en sentido de las agujas del reloj A en sentido . )
;. ?:J;osslgscf!onqccljos por cremﬁlle:; A de'blrepco no d|spon|b|fez, pelro lfos cllfnfez puec!en construir su zrop;o c;rLol usan?o[l;:s plnlones GV3”D. o contrario a las agujas del reloi Longn‘ud de la guia L
. IpOs de carros esian aisponibles para usar con rodos los ramanos de guias con espaciador de doble canto con la excepcion ae algunos

tamafios de cremallera @ y carros accionados por correa. Dejar en blanco si no se requiere Ndmero de pieza de la guia

3. Las guias con espaciador NM76 y NL76 sélo se pueden montar centradas en la cara de ancho 160mm del perfil 80 x 160.
4.  los centros de los agujeros de la guia y los tamafios y tipos de los tornillos de fijacién variarén de los especificados en el catdlogo GV3.
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N° DE CATALOGO GV3 TECH 03 ES © 2022 Hepco Slide Systems Ltd.

Esté prohibida la reproduccién total o parcial sin la autorizacién previa por escrito de Hepco. Aunque se han tomado todas las precauciones para asegurar la exactitud de la
informacién dada en este catdlogo, Hepco no puede aceptar responsabilidades por ninguna omisién o error. Hepco se reserva el derecho de realizar alteraciones en el producto como
resultado de los desarrollos técnicos.

Muchos de los productos de Hepco estan protegidos por: Patentes, Marca Registrada, Derecho de disefio o Disefio registrado. Infringir estas normas queda terminantemente prohibido
y puede ser causa de procesamiento judicial. Se llama la atencién del cliente a la siguiente cldusula en las condiciones de venta de Hepco:

‘Serd responsabilidad exclusiva del cliente asegurarse de que los productos suministrados por Hepco serdn apropiados o aptos para cualquier aplicacién especifica o cualquier
propésito del cliente, conozca o no Hepco tal aplicacién o propésito. El cliente serd el Gnico responsable de cualquier error u omisién en cualquier especificacién o informacién
suministrada por él. Hepco no tendré la obligacién de verificar si tales especificaciones o informacién son correctas o suficientes para cualquier aplicacién o propésito.”

Se pueden pedir las condiciones de venta completas de Hepco y se aplicardn a todo presupuesto y contrato para el suministro de los elementos que se describen en este catdlogo.
HepcoMotion es el nombre comercial de Hepco Slide Systems Ltd.
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detalles sobre los representantes mundiales, visite:
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HepcoMotion Alemania
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Tel: +49 (0) 9128 92710
Email:  info.de@hepcomotion.com

HepcoMotion Francia
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www.hepcomotion.com/nl

Tel: +31 (0) 492 551290
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Tel: +34 93 205 84 47

Email:  info.es@hepcomotion.com
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www.hepcomotion.co.kr
Tel: +82 (0) 31 352 7783
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